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ALL RIGHT RESERVED

& ASICHERHEITSHINWEISE

INSTALLATION

Die Steuerung muss in einen internen Raum installiert werden welcher einen Verschmutzungsgrad von 2 nicht
Uberschreitet. Das Gehause der Steuerung hat einen Schutzgrad IP2X.

Die Installation und Wartung der Steuerung soll nur von qualifizierte Mitarbeiten vorgenommen werden und nur nach
sorgfaltiger Lektire von Betriebsanleitung und Elektrische Schaltpléne erfolgen.

Der Schutz gegen indirektem Berihren muss mit Magneto-thermischen-Sicherungsautomaten und
Fehlerstromschutzschalter realisiert werden welche mit dem Erdungssystem verbunden sein missen. Diese
werden vom Kunde organisiert, sofern nicht anders angegeben ist.

Firfolgende Schutzschaltungen, bitte die Elektrische Schaltplane der Steuerung lesen:
- Magneto-thermische Schutz des Motors
- Magneto-thermische Schutz des Sicherheitskreises
- Schutz durch Sicherungen aller anderen Schaltungen

MafRnahmen zum Schutz gegen elektrischen Schlag:
- Das Geh&use der Steuerung ist aus Metall und soll an der Erde angeschlossen werden (siehe Schaltbild
welcher mit der Steuerung geliefert wird).
-  Die Befehls- und Steuerschaltungen (24-V) sind galvanisch vom Netz getrennt (siehe Schaltbild welcher
mit der Steuerung geliefert wird).
- Die Sicherheitsschaltung ist galvanisch vom Netz getrennt (siehe Schaltbild welcher mit der Steuerung
geliefertwird).

WARTUNG
Fir die Wartung soll man das Handbuch, die Betriebsanleitungen und die elektrische Schaltpléne der Steuerung
befolgen. Wahrend der periodischen Inspektionen, muss der Status der Notstrombatterien fiir Notlicht/Alarm und

Evakuierung zur Haltestelle (wenn vorhanden) kontrolliert werden.

Furden Transportund die Lagerung der Steuerung, die Informationen aufder Verpackung lessen.

» Alle Produkte und Firmennamen welche in die Handblicher, Betriebsanleitungen und elektrische Schaltpldne erwdhnt werden, sind Eigentum der Firmen.
« Die Informationen der Handblicher und Betriebsanleitungen kénnen ohne vorherige Ankiindigung flir Verbesserungen geédndert werden.

L]
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ﬂ MASCHIENENRAUM ﬂ SCHACHT .
1.1)  Steuerung Installation 3.1) Plastikkanal 27
1.2)  Motor verkabelung 3.2) Sicherheitskreis 28
1.3) Provisorische Fahrt 3.3) Schachtbeleuchtung 29
1.4)  Motor Tuning Prozedur

o
e
ey
S
. S a " S
s
Ih
Aan
s
Nan

. ) i - )

2 FK-DACH A N 4 FK- und AUSSENTABLEAUS ‘

Ay L

2.1) Befestigung der FK-Dach Schnittstelle 15 4.1) FK-Tableau 30

2.2) Héangekabeln verbindung 16 4.2) Aussentableau 31

2.3) Inspektionskasten verbindung 19 4.3) Sprachcomputer und Notruftelefon 33

2.4) Turen anschliessung 20

2.5) Schachtkopierung 22 & J

2.6) Reset Endschalter 23

2.7) Inspektions- und Uberfahrtendschalter 24

2.8) Turzone und Buendigstellung 25 5 "PLAYPAD" Programmierungstastatur 35

2.9)  Ausrlstung 26 6  Endgiltige Einstellungen und Normalfahrt 36
7 Kontrolpaneel der MRL Steuerung 42

k J 8 Duplex 43

9 Aufziige mit mehr als 14 Haltestellen 45
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EINZELTEILE

MASCHIENEN-
RAUM

Inspektionskasten

cod. QTC.P3PMC

ﬂ

)

4
L

PITAGORM I

cod. QSM.C____
Maschienenraum
Verkabelungskit

y
@Y

cod. QSM.P3PMP
Kasten fiir provisoriesche
Fahrt

cod. QTC.P3PMC20_

Inspektionskasten

cod. QVA.P3SAP
FK-Dach Alarmhupe

cod. QSM.P3PME
Notfallkasten

cod. QTC.TOCB_
FK-Dach Schnittstelle

Se

cod. QTC-P3PSC
Stopschalter fiir 2.Eingang

cod. QTC.P3CTOC/2
FK-Dach Kabeln

cod. QTC.P3CTMRL/2
MRL-FK-Dach Kabeln

¥/

cod. QTC.LLCS2P cod. QTC.P3FTC cod. QVA.ENC + QVA.CORD_ cod. QTC.P3FFM
LLEC2 Lastmesssystem Lichtgitter Seil Encoder + Schachtkopierung (Magnetischer)

Seil: 60/ 120 mt.
e

cod. QVA.C16P20-25-30-35-40-45-50-55-60-70-80-...-140
Héngekabeln 20 + 140 mt

cod. QTC.CAL
Magnete (4 Stiicke)

cod. QTC.P3FCRM
Resetendschalter (magnetischen)

4 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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EINZELTEILE

cod. QVA.P3FCIA1/3
Inspektionsendschalter kit
(mit obere / untere Rutsche)

cod. QVA.P3FCIA2
Inspektionsendschalter kit
(mit obere und untere Rutsche)

cod. QVA.P3EXMR
MRL Ueberfahrtsendschaltern

cod. QTC.P3RZP1
Biindigstellung und Tiirzone

|

=Y S5
3 > 3

2,

Yo Yo o]

cod. QVA.CAN
Schacht: Plastikkanal

Hoe
cod. QSM.DTU cod. QVA.LUNE_
Schalttafel Schachtbeleuchtung

PITAGORM I

cod. QVA.P3EXE
Uberfahrtskit
(Seilaufzug/ Hydr. Direkt)

cod. QVA.P3STAH_FIXK
Kit H-Buegel

cod. QVA.P3EXH
Uberfahrtskit
(hydr.2:1)

¥

cod. QTC.P3RZP2
Tuer Zone

cod. QVA.STAL
Tuer Zone: Buegel + magnete

cod. QVA.STAL2

Sicherheitskreis
cod. QVA.P3S_

cod. QVA.P30S_(EN81-20)

g

AUSSENTABLEAUS
UND ZUBEHORE

cod. QVA.P3PSC1
Grube:Stop Schalter

cod. QVA.P3PSC2
Grube:Stop Schalter +
220V Steckdose

cod. QVA.37P4
37 poliger FK-Flachbandkabel

cod. QVA.CP__
Verkabelung Aussentableaus

Buendigstellung: Magnete+Buegel

-_——e . —— -

[ " = -r L} .
cod. QVA.P3STAS_FIXK cod. QTC.FFC
Kit S-Buegel Kit U-Buegel

T a1 b =

L 1y

cod. QTC.DBP20
Licht mit Buzzer
fuer By-Pass Kontakt

cod. QTC.LEM20
Notlicht

.
Be

cod. QVA.P3PSC3
Grube:Stop Schalter

cod. QVA.CAUX8 /16
Verkabelung Aussenanzeige

+ 220V Steckdose + Griin anzeige

cod. QVA.PMF20_
Grube: Inspektionskasten

5
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AUSFUHRUNGEN
MR MRL MRL
Maschinenraum All in One Scacht + Tuerzarge MRL .
Maschinenraumlos
A 4 4 . 4

Schacht
+

Zarge

6 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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1) MASCHINENRAUM
1.1) - STEUERUNGS INSTALLATION

1.1.1) - MR (Maschienenraum)

=
i
=
x
O
)
<t
=

Schrank Tableau |
| o v
| NSNS S ® \\
N b (3
& >N )
o
4 Schrauben ausziehen — i e RS S SR
und das Tableau entfernen
0|
\ CANALINA
EEEEI!
'\E Gl
Tableau an der Mauer fixieren Achtung: Schrank installieren nur Schrauben ziehen um
nach Beendigung aller Tableau zu fixieren
Verkabelungen

7 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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1.1.2) - MRL (Schacht + Tuerzarge)

<, 88,8 mm
4M75 2
w
=
e 000 EE
i 23
I~ =
E:.l 520
= I O
8 = (020
'E 3425
385
[l s 1
(Ve
70

%> @ |189

= T ]

AN
5 5| |
E »-/Q 3 |fzod )= B
o o N [ 7 320
il 1997 b
(LE mm {;X\\_’E@E =0
< p
<

/l/ [/ 380
\ 7

¥
M

1 495
|| \\:;.: | N | [/:_\)QDE/”E =4 40 o :
7o

70
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1.2) - MOTOR VERKABELUNG i
1.2.1) - ELEKTRISCHE STEUERUNG FUR ASYNCHRONEN MOTOR (GEARED)
(2 Geschw. / VVVF)

PLAYBOARD lll

y | I . /’,/
5 3 ey | .

P SICHERHEITSERDUNG

Bremswiederstand
(nur VVVF)

MASCHINEN-
RAUM

SCHALTTAFEL

 Wiederstands geschirmter Kabel 3G2,5 (nur VVVF) - cod. QO9F7_

~ 2
/

% Motore geschirmter Kabel 4G_ (nur VVVF) - cod. Q09F7_ ST T I T T ) T I T T
/" Motorkabel 4G_ - cod. QSM.C2V_ @
Sondekabel 3G_ - cod. QSM.CVF_/ QSM.C2V_ M E
7 L5
L/ Bremsekabel 3G._ - cod. Q09F7_/ QSM.C2V_ DLl LY L
cod. QSM.C2V_
. @
Plastikkanal
g lk - T e Y TNV T e T O BT e e o) &7 e eTe| =
Anschlusskabel g i Cllalitlla il
FK-Beleuchtung 3G1,5 = VVVF ®_®_®_®_®_®_®_®_®_=========
Anschlusskabel S 25553535 -r_ﬂ:n-----JL-s
4G_Steuerung ‘N "‘1 "‘2 T3 ‘U V‘ W‘ PR P8 ||
cod. QSM.CVF_
cod. QSM.CVF_
QSM.C2V_ cod. QO9F7_
cod. QSM.CVF_

Fir VVVF/MRL: die
Kabelsocken mit
Errdungsring erden.

9 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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1.2.2) - ELEKTRISCHE STEUERUNG FUR SYNCHRONEN MOTOR (GEARLESS)

Inverter

VVVF PLAYBOARD IIl
Abdeckung

entfernen i e ;
4 y //,
“ o = oy |

mit encoder ENDAT ECN 113 /413

- L+ ook o+ oo
COS==FZimdeyplia=
[FRAN GG W NN SIS a e RIS

4 [dedadade

XS EEETLIpE x>

MASCHINEN-
RAUM

Brown / Gre
White / Gre

SICHERHEITSERDUNG

Bremswiederstand
(nur VVVF)

White
reen / Black
‘ellow / Black
Blue / Black
Red/ Blacl

SCHALT-

- Wiederstands geschirmter Kabel 3G2,5 (nur VVVF) - cod. QO9F7_ T T YT

%

'/// -~ Motore geschirmter Kabel 4G_ (nur VVVF) - cod. QO9F7_ MR NN

I
\

/// - Sondekabel 3G_ - cod. QSM.CVF_ SRES ‘E ‘E ‘E ‘E ‘= F12‘ [BR2| | L4L5
" Bremsekabel 3G_- cod. QU9F7_ VT LU T T el e
cod. QSM.CVF_
Plastikkanal & | | r ne [Ne
Anschlusskabel O | mp ~ cod. QO9F7_:
FK-Beleuchtung 3G1,5 '6 gl — BR1— Kabol vor B ontakie-Cbarorii
Anschisskabel g T oo abel von Bremsekontakte-Uberpriifung
4G_Steuerung | Motorliiftungskabel (wenn anwesend)
cod. QSM.CVF_ -
QSM.C2V_ cod. QSM.CVF_
Motoencoder Anschluss
_PLAYBOARDWMRL .5 MRLYYLDLLLLL
. N2 U VoW
|

cod. QSM.CVF_

cod. QO9F7_

Kabel von Bremsekontakte-Uberpriifung

Fir VVVF/MRL: die
Kabelsocken mit
Errdungsring erden.

Motorliiftungskabel (wenn anwesend)

cod. QSM.CVF_

1 o 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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1.2.3) - HYDRAUKLISCHE STEUERUNG
(Stern Dreieck / Soft starter / Direktanl.)

=
Ll
=
w
x
o
(72}
<
=

RAUM

PLAYBOARD llI e

o SICHERHEITSERDUNG

SCHALTTAFEL
Stern / Dreieck ERERERERERE ‘5 EEREE ==
% v 00000, B5
[ ] ° L] ] ) [ ] [ ] [ ] (] o (e o0
Al 22
fffffffffffffffffffff U W e v e PR Ll
N BN IS S ..
[ Stemq[érei%:k é(abel 4G_ /—‘
cod. QSM.CHS_
Plastikkanal cod. QSM.CHS_
Ventilkabel 3G1,5 + Sonde 3G1,5 ---------------4¢ Py Motorpumpe Kabel 4G_
Anschlusskabel cod. QSM.CHS_ / QSM.CHD_ cod. QSM.CHS_/ QSM.CHD_
FK-Beleuchtung 3G1,5 - i
Anschlusskabel St
4G_Steuerung
Soft starter |2 2 55532 2 2 == =
cod. QSM.CHS_ Direktanleitung  (plplplolvlelvle 2, 7
QSM.CHD_
[ ] [ ] L] [ ] ° [ ] [ ] ° oo [ ]
il vl is 2
N L2 13 U VW F k5
| ]
cod. QSM.CHD__

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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1.3) - PROVISORISCHE FAHRT
1.3.1) - ANSCHLUSSE UND PROGRAMMIERUNG

PLAYBOARD llI

cod. QSM.P3PMP

F -
@ L

=
i
=
x
O
)
<t
=

RAUM

SICHERHEITS PLATINE
(SEC)

¢

| oo -
| o
|
—— PB I o
oo T MRL : o }« REVMR ;
- | ~ “ . E ﬁSPECTION
LAy | | Lm :
: : e L8] 1
=1 O > e =
_______ 4 2 |£
==
=l
o
SCHALT -
TAFEL % —————————— » e >>> ON (Steuerung versorgen)
FR
PLAYBOARD lII Etage X 12:30:56 Etage X 12:30:56
Richtige Spracheauswahl - PLAYBOARD - ENTER A Sprache ? DE4 A > |TE‘!TER
L4 = r ¥ i Fr En De “*It* § >
sﬂsﬂséilssgAén. AGH DEF 2P kontrolfieren ' ! ° v
P
Etage X 12:30:56 Etage X 12:30:56 Etage X 12:30:56
- b4 < Grundparameter > ENTER } < Grundparameter > ENTER ESC
<::5 W Inbetriebnahme
Ja
ENTER ESC A Ve Qs by
ety FAl I:'As 5 : f
Etage X 12:30:56 v Etage X 12:30:56 ENTER Etage X 12:30:56 ESC Etage X 12:30:56
PLAYPAD L - < Fehlerspeicher > < Fehlerspeicher > < Grundparameter >
PROGRAMMIERUNGSTASTATUR > 0 \\’ S N 5 Fehler : N ::S Inbetriebnahme
Kein Fehler
sc#ﬁ,’_:gl_ % —————————— » 0 >>> OFF >>> ON (Versorgung wegnehmen und wieder versorgen um mit provisorische Fahrt starten zu kdnnen.)

1 2 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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1.4) - MOTOR TUNING PROZEDUR
1.4.1) - TUNING PROZEDUR FUR ASYNCHRONEN MOTOR (GEARED)

- PLAYBOARD IIl - Code ? Etage X 12:30:56 Etage X 12:30:56
DMG Sp.A. ** Password ** < Grundparameter > < Grundparameter > :
1 2 E0ER ENTERJEEN v D& BIER X2 Q | [ orndaremet ENTER 2
Ja =
2z
<
i ==
B ! %SPEKTION
Etage X 12:30:56 )
B < VVF Advance > ENTE R » OQ
P01 - Motor Poles --->>> Polezahl des Motors einfiigen
FO3 - Maxirﬁum speed -->>> Nenndrehzahl des Motor in U/min einfiigen
FO4 - Rated speed --->>> Motor Frequenz in Hz einfiigen
F05 - Rated voltage -->>> Nennspannung in V einfiigen
L02-PG resolution -->>> Encoder Aufiésung einfiigen (nur fiir Motoren mit Encoder / Close Loop)
D P04 ,M-Autotuning* wahlen (Autotuning), den Wert 0 in 3 andern O N\
und sofort die Prozedur des Lernvorgangs starten. P03 - Motor Rated Cur --->>> Motornennstrom in A einfiigen
Etage X 12:30:56 P02 - Motor Rated Cap -->>> Motorleistung in kW einfigen
< VVVF Advance > o <)
Mator Autotuning > . o Lo )
/D C11 - High speed -->>> Gréle Geschwindigkeit in C11 einfiigen (Motordaten, normalerweise 50 Hz)
|w!h P 30 sec C10- Middl:e speed --->>> Inspektionsgeschwindigkeit in C10 einfiigen (normalerweise 50% von C11)
° (A1)
:’ CO07 - Creep speed -->>> | angsame Geschwindigkeit in CO7 einfiigen (normalerweise 10% von C11)
Etage X 12:30:56
< VVVF Advance >

,%otor Autotuning
0

- Uberpriifen Sie, das im Menii ,FEHLER®, der Fehler “52= er7 Error VVVF” nicht erscheint. Nur dann ist der Lernvorgang beendet. Sonst die Fehler |6schen und wieder starten.
- Am Ende der Poletuning Prozedur den Tase AUF/AB driicken und die korrekte Fahrtrichtung tUberprifen; soll die Fahrtrichtung nicht korrekt sein, sollen dieWerte von Param. E98 und E99
miteinander gewechselt.

© Weitere Details und FK-Comfort Konfiguration erhalten Sie aus dem PLAYBOARD Handbuch.

1 3 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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1.4.2) - TUNING PROZEDUR FUR SYNCHRONEN MOTOR (GEARLESS)

- PLAYBOARD Il - Code ? Etage X 12:30:56 Etage X 12:30:56
D DMG S.p.A. ENTER Password AER o X3 < Grundparameter > AHER X2 o rngél:rr;ggi?m;er > ENTER
Ja

=
i
=
x
O
)
<t
=

© I ’ B [ & H
B 1.3.1 o Zio\‘g 7 ’ i %SPEKTION

RAUM

¢

Etage X 12:30:56 )
B < VWVF Adance > ENTER I » OQ
P01 - Motor Poles --->>> Polezahl des Motors einfiigen
FO3 - Maxirﬁhm speed --->>> Nenndrehzahl des Motor in U/min einfiigen
FO4 - Rated speed --->>> Motor Frequenz in Hz einfiigen
F05 - Réted voltage --->>> Nennspannung in V einfiigen %
Y- :
PO - M- %X —>>> "{0%" eintragen 2
~ =
Elg
P07 - M- %R1 -->>> "5%" eintragen =
N 3| 9
o ¢
D L03 ,P.P.Tuning" wéhlen (Magnetpoleposition) den Wert 0 in 1 dndern P06 - M-No-Load Curr. -->>> Laststrom in A, “0A” eintragen g S
und sofort die Prozedur des Lernvorgangs starten — 5| £
v/ o| ©
P03 - Motor Rated Cur --->>> Motornennstrom in A einfiigen B3
Etage X 12:30:56 o~ 215
< VVVF Advance > O N § =
/ﬁ Tuning P02 - Motor Rated Cap --->>> Motorleistung in kW einfiigen g Z
<) 5 S
v/ S
- a~ C11 - High speed -->>> Grée Geschwindigkeit in C11 einfiigen (Motordaten, normalerweise 50 Hz) g
I o = 15 sec. & g
;2,. C10 - Middle speed --->>>  [nspektionsgeschwindigkeit in C10 einfiigen (normalerweise 50% von C11) %
] -\ a
[ =]
Etage X 12:30:56 Co7 - (;reeb speed --->>> | angsame Geschwindigkeit in CO7 einfiigen (normalerweise 10% von C11)
< VVVF Advance > ) 0
2P, Tuning S, L
’D LO1 - PG select —->>> Encoder Typ einfiigen

L02 - PG resolution --->>> Encoder Aufliésung einfiigen (nur fiir Motoren mit Encoder / Close Loop)

- Uberprifen Sie, das im Menii ,FEHLER®, der Fehler “52= er7 Error VVVF” nicht erscheint. Nur dann ist der Lernvorgang beendet. Sonst die Fehler I6schen und wieder starten.
- Am Ende der Poletuning Prozedur den Tase AUF/AB driicken und die korrekte Fahrtrichtung tUberprifen; soll die Fahrtrichtung nicht korrekt sein, sollen dieWerte von Param. E98 und E99
miteinander gewechselt.

© Weitere Details und FK-Comfort Konfiguration erhalten Sie aus dem PLAYBOARD Handbuch.
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MG PITAGORN 111

ALL RIGHT RESERVED

2) FK-DACH
2.1) - BEFESTIGUNG DER FK-DACH SCHNITSTELLE

OFFNUNG

FK-Dach Schachtel

BEFESTIGUNG
i 160
;;\\X ‘///<;;//1

cod. QTC.TOCB1AE

1 Eingang, Seilaufziige

cod. QTC.TOCB1AH

1 Eingang, Hydraulische Aufziige

cod. QTC.TOCB2AE

2 Eingénge, Seilaufziige

cod. QTC.TOCB2AH

2 Eingénge, Hydraulische Aufziige

cod. QTC.TOCB1AE28

1 Eingang, Seilaufziige (28 Haltestellen)

Die Toc FK-Schachtel,
mindestens 1 meter von
Tuerenwand entfernt fixieren.

S000

EN 81-72
TOC

e

1 5 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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2.2) - HANGEKABELN FIXIERUNG
2.2.1) - FIXIERUNG HANGEKABEL IM SCHACHT

PLAYBOARD
Steuerung

Y2 FAHRT

Biigel am FK-Rahmen
fixieren

16

i Héangekabel
i 16+16 Poliger
': cod. QVA.C16P__

Bligel an Schachwandt
mauern

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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PITAGORM I

2.2.2) - ANSCHLUSS DER HANGEKABELN AN FK-DACH SCHNITTSTELLE

Kontakt  Beschreibung

PT1 Versorgung und Komando
Eingang A

L1 FK-Beleuchtung und
Entriegelungskurve, 230V

SC1 FK-Sicherheiten

ALIM Versorgung 24V + Verschiedenes

CAN Serielle CAN Linie

TEL Notruftelefon Amigo I

o

i ooRoRcRoRoRD)

< PT1

< L1

€— SC1

€— ALIM

«— CAN

<«— TEL

B B BH B H H

B B BH B H H d

o
S
4
W
16 POLIGER a
[\g
S
@
3
Q.

16+16 POLIGER

cod. QVA.C16P_
o
3
4
— 16 POLIGER a
— &
S
Q
3
Q

-© E}'gllgr;s;cr?gchnittstelle

7 @

| o (sl {

i 5| -

: 20 m [

: 2| K S E

| o ( i i -

| ( ( ( [0

| [‘ L2 )

| o) )] .

| A BB p

| — —

| L2 ) ) =

| B B [co ]

:

|

: EOREECR eo

| =

|

| o % [

| E @ .

! Z =

. = T;E

3 =y B3 i

oo o] oo [ee o) [oe)
oo [Foee) [foee) o) [

A

Siehe auch ANHANG A
Neuer S FK-Dach Schnittstelle

RUN FAIL
> Q () Beschreibung
- 1 - | OFF | InBetreb
-: i :- -: i :- Fehler (die Anschliisse kontrollieren)
-:O:N:- -:o:N:- Ausser Betrieb
OFF = Augeziindet-) 1 "~ = Blinkend 1 Mal -:O:N:- = Blinkt immer

17
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2.2.3) - ANSCHLUSS DER HANGEKABELN AN DER STEUERUNG

HOVQ-X4 A

dT13LSLLINHOS HOVQd

“Md dT1ILSLLINHOS HOVA-Md

cod. QVA.C16P

16+16 POLIGER

= 16 POLIGER

(v Lid LND)
¥ )4 LN 3NILY1d

PLAYBOARD llI

(g L1d LNI)
g M4 "LNI :3NILY1d

(o3s)
INILYTd SLIFHYIHOIS

(WVD XN/ 1ML ¥id)
LHOIT + NJYNL :ANILY1d

3_190617_v3.9

gora-V.
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“IN= PITAGORN 111

ALL RIGHT RESERVED

2.3) - ANSCHLUSS INSPEKTIONSKASTEN

( (]
( ‘]
( ‘]
( ‘]
[: ‘] ‘
o | . =
s | S ‘ ]»
Z2\F (o INSPEKTIONSKASTEN
£ 3 % P cod. QTC.P3PMC
D= = =
[ S | - . Bl ) = R
| A [o) ) (o B
| : } b i ®
| e, ) L)) ] L -
I o = = — ] RV - I —~
' 00 g | & ¥ ('O
| . 2] Lo)] ) o | = NS
| } IR S i o
| | & Q - ® o
' B Bl e } -
' IR e '®
| L) L) [o7o7] ﬂ ;?' : iﬁ
| HENer
| cod. QTC.P3PMC20_
| S0 & C
B | : | Siehe auch ANHANG A
kontakt  Beschreibung | ( Neuer S FK-Dach Schnittstelle
| S
P Versorgung 220V : o a
RV Inspektion (Sicherheiten) : E::: =
| =
REV Inspektion (Anzeige) !__ e_}é 8o , %
- Y, 3 91
[y o |=
o) o) [P e e REV
o) e [ [ e,
Nur EN 81-20

HANGEKABELN | CFMT
e ]
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“IN= PITAGORN 111
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2.4) - ANSCHLUSS FK-TUREN
P FK-Dach Schnittstelle

e

o 11 ) o%
DA o - TURMOTORE UND BREMSE
= I . ODER INJEKTIONSEINGANG ()

\H[ T R ;M

777777 DB Tiirenmotor und Bremse
oder Injektion 2° Eingang

°J

J |

[

ENDSCHALTER + TURSCHOCK

‘”

crea | [| [T |

e

Jl [

CPCB Kontakt 2° Eingang

“‘:

“‘:

e

S FK-Dach Schnittstelle

Siehe auch ANHANG A
Ve cod. QTC.P3CTOC ™~ Neuer S FK-Dach Schnittstelle %
cod. QTC.P3CTMRL (MRL) =
— %
D+@+(@)+®529 ggu
=
cod. QTC.P3CTOC2 a

cod. QTC.P3CTMRL2 (MRL)
=

QTC.P3CTOC + 2° Eingang
QTC.P3CTMRL + 2° Eingang

cod. QTC.P3FTC
@ Lichtgitter Kit 2ol
- A

" CELB Lichtgitter 2° Eingang

LICHTGITTER

11~ FCPB 2° Eingang: Endschalter + Tiirshock

- .
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2.5) - SCHACHTKOPIERUNG
2.5.1) - INSTALLATION DMG ENCODER MIT SEIL (cod. QVA.ENC)

\ 4

- -F----- Schienen

Seilspanner und Biigeln im
Schacht, wo es Platz gibt,
installieren.

FK-DACH

SCHACHT

Die Scheibe mit dem Encoder soll oben
oder unten im Schacht installiert werden,
inder Néhe des Maschienenraums.

¢

Scheibe ---

****** " SHAFT
< ENCODER

Sodltoo

el Lol

PLATINE: FK-SCHNITTSTELLE
(INTPIT A)

2 1 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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2.5.2) - SCHACHTKOPIERUNG MAGNETISCHER (FAI/FAS)

AGH
(OBEREN SPERRGETRIEBE
GROSSE GESCHW.) MAGNETISCHE
Letzte Haltestelle <> Schacht-
o kopierung
@)
‘n g . . . Magnet ———
@ T-0 i c cod. QTC.CAL
Magnetschaltern [FAS > Minimales Abstand C Magnetschalterbiigel .
T‘G @ DerAbstand C soll mindestens % der cod. QTC.P3FFM
-® Geschwindigkeitsabnahmedistanz B
B @ sein e
! 0
Magnetschalter (FAS/FAI) <-—_-
Haltestelle 1 M)~ T cod. QTC.P3FFM
o !
@" Weﬂwi\/lagnetschalter
c ,,,,,,
o g
@
- e
- //
Haltestelle 0 AN el
AGB //
(UNTEREN SPERRGETRIEBE el
GROSSE GESCHW.)
A’/
Siehe auch ANHANG A
Neuer S FK-Dach Schnittstelle

— oD IHLJ\

S FK-Dach Schnlttstelle“ )

Der Kontakt ist geschlossen und LED <—I>
beleuchtet wenn die Magnetschaltern FAS @

sich NICHT vor die Magnete befinden. FAl @ ‘ : H ﬂ_

FAIS

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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2.6) - ENDSCHALTERN (AGB/AGH)

<y
jmmmmm e m o Obere extreme Geschw.abnahme (AGH)
i pomm--- Untere extreme Geschw.abnahme (AGB)
e RN
) AGH Magnet ,’l \\
WEISSE Fléche il — cod. QTC.P3FCRM ! | cod. \
O { | QTC.P3FCRM:

. AGH AGB

A Yy v
AGB Magnet
SCHWARZE Flache B G cod. QTg.P3FCRM

&M “

;”“;:;

A

Siehe auch ANHANG A
Neuer S FK-Dach Schnittstelle

Led beleuchten sich bei AGB 0
geschlossenen Kontakt. AGH o

'Q,\H[;‘;p
olooo

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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PITAGORM I

2.7) - INSPEKTIONSENDSCHALTER UND UBERFAHRTSCHALTER

2
T} < Obere Uberfahrtsrutsche

Inspektionsendschalter kit

cod. QVA.P3FCIA1 (mit obere Rutsche)

cod. QVA.P3FCIA2 (mit obere und untere Rutsche)
cod. QVA.P3FCIA3 (mit untere Rutsche)
Endschalter kit

cod. QVA.P3EXE (Seilaufzug/ Hydr. Direkt)

cod. QVA.P3EXH (Hydr. 2:1)

P FK-Dach Schnittstelle

J e —ovood

ey

)

il

| =
L o)
| e

il

\;_A_A_;_A_Al‘ M

m
D [0 BROOE

,,,,, 11
NC Kontakt <€—— mmm el " 'Hes = = E
Sicherheit Uberfahrt -I | g = p— .
(
1 |cFrD 3 ——— E
"U” Buegel L
cod. QTC.FFC /
_____ . S FK-Dach Schnittstelle
N NC Kontakt NC Kontakt - (
N UNTEREN OBEREN (
N S Inspektionsendschalter Inspektionsendschalter (o
< - q
Das Unbeniitzte Kontakt [al
tiberbriicken SN
Untere Inspektionsendschaltersrutsche . Y, © ©) N %
11 ya o |[I=I
Contatto NA <— s e | |FCO ———f— e —
Untere Uberfahrtsrutsche oxira corsa siourezza 11 “ M “ M “ — M “ M
& { J| [[o7o "o ]| [0 o o)) | oT0)| |[oTe)
Siehe auch ANHANG A ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Neuer S FK-Dach Schnittstelle

24 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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2.8) - TURZONE UND BUNDIGSTELLUNG

MAGNETE AUF SCHIENE
2

cod. QTC.CAL

PITAGORM I

TURZONE

cod. QTC.P3RZP2
Magnetschalter fuer Kontrolle und Anzeige
derTirLoszone

MAGNETE AUF BUEGEL cod. QVA.STAL (fiir Tiirzone)
2
— - »
11

2

cod. QVA.STAL2 (fir Bindigstellung)

BT
|
L

S FK-Dach Schnittstelle

ol

I

BUNDIGSTELLUNG

cod. QTC.P3RZP1
Magnetschalter fur Bundigstellung des
FKorbes und fir Kontrolle und Anzeige der

TarLoszone
s AN N pras
- AN e s 15 cm langes Magnet,
4 7z
L, AN 0 | an der Haltestelle
// \\\ ) |
// \ //
4 A 4
/ \ /
// \ //
’ \ ’
1 N 1
! ’
\
II \ I’
] \ 1
i “ i
1 1 E
1
! g ! ] G
: 0 I : [Te]
! - I \ ~
1 ! 1
1 ,’ \
\\ i “
\ ! \
\ / \
\ ] \
\ / \
\\ // \\
\ , \
\\ // \\
N N
i , ZP AN
\\ 4 \\
~ i ~
N ~ N . -, ~ N N
~o 7 ~

Siehe auch ANHANG A
Neuer S FK-Dach Schnittstelle

ISO

\V WM“’

3| [oane

M

o) [

o)| [ oo

o) o

- ZP

oD@Do@

ODEmo

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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2.9) - AUSRUSTUNG

QTC.DBP20
Llcht mit Buzzer fuer
By-Pass Kontakt

cod. QTC.P3CTOC
=

@+@+@+@+@+© §24
cod. QTC.P3CTMRL (MRL)
—

@D+(B)+@>§24

cod. QTC.P3PSC
@ Zusétlicher Stop Schalter

cod. QVA.P3SAP

@ Alarmhupe
. %

FEUERWHER
FK-SCHLUESSEL-
SCHALTER

PITAGORM I

~~. MECHANISCHER SCHALTER UND RUTSCHE

DES KLAPPGELANDER

ZUSAETZLICHER STOP SCHALTER

(2) csteB

ENTRIEGELUNGSKURVE

(1) cAm

CGRE

FANGVORRICHTUNG

CPAR v

@ CTRA
I

BRANDFALL DACH

RUCKZIHEBARE FK-SCHURZE FUR REDUZIERTE GRUBE

BU2
FK-BELEUCHTUNG LASTMESSSYSYTEM
v
) ARO[
@] Lum jps—
— — /' Inspektion - CBAR
o = @ [sre @ HUPE -4 b (/'\7’(5' Kontakt)
{ Q Normal - CBAN
QTC'II\-IEI’}I(Iczh(; 1l .: (NC Kontakt)
o)y o \\\ \
/ cBAN| | cBARY \
~ [ONAY| | Na) \
| \SCHUTZGELAENDER/ | X
e U

26
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MG

Plastikkanal des Schachtes

cod. QVA.CAN

1HOVHIS e

-—
RN

\

'
1
1
1
1
!
'
1 1 \
1
\
1
1
1
\
1

3.1) - PLASTIKKANAL

3) SCHACHT

_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9

93010090.DE_Q_Pita
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3.2) - SICHERHEITSKREIS

Maschinenraum

Etage N°

Schachtgrube

PITAGORM I

PLAYBOARD Il i
il [SEER SICHERHEITS-
m—) PLATINE

Sicherheitskreis
cod. QVA.P3S_
cod. QVA.P30S_(EN 81-20)

BRAUN
SCHWARZ
GRAU

'Y
LEITER |
Anwesenheitskontakt .7 |
(EN 81-20) Ml}‘

RESET
Inspektion l
Grube \ ~
\ N

28

(EN 81-20) ‘{; ]Ij

swiFco [

Je—smt [H]%EISS (GESCHWINDIGKEITSBEGRENZER)

SM1 =Maschinenraum Sicherheiten
SV1=Schacht Sicherheiten

GRAU (TURKONTAKT)

}47 Sv1 [g:_\ SCHWARZ (RIEGELKONTAKT)

\ BRAUN (STOP / TURENSPANNER-

) KONTAKT)

L

TURKONTAKT

cod. Gl
QVA.PMF20_

RIEGELKONTAKT (NUR MANUELLE TUREN)

cod.
QVA.P3PSC2
= REGLER
, SPANNGEWICHT
cod. (RSG)

QVA.P3PSC1 o

L / N

(S, 4 ) 1
- - \

3] - {

”h.. ~

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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3.3) - SCHACHTBELEUCHTUNG

STEUERUNG SCHACHT

SE]
Na
Na
NZ

s

— —

AN

Smt max.
S 2mt max.

cod. QVA.LUNE_
Schachtbeleuchtung

Schalttafel DTU

MR
Maschinenraum

Schacht + Tuerzarge

[
X
(&)
<
X
O
(7}

©

Smt max.
S0 2mt max.

GRUBE

29 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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4) FK-TABLEAU UND AUSRUSTUNG
4.1) - FK-TABLEAU

, 37 poliger Flachbandkabel

/

/" cod. QVA.37P4

- Schrauben

9

Uberlastanzeige ist auf

s | o7 s |

———————— > || | LI <% |

o | [ o : i

2 [ al i |

Zi N i i

T | O (o] 1 1u.2=0N |

§ & H H Jf ’ i ->Zone A auf |

< = E=m——=1 == == 02 P28l oo , 1 3=0N |

§ [;‘ LJ &) 53] € i ->Zone B auf (12/24V) i

NuNIStag N~ o = H Anzeige: «Alarm gesendet» ' 4=0ON !
K e und «Hilfe kommt» mit Gem. +12V 1 ->Zone C auf (12/24V) '
» i 5=0N ->Buzzereinwenn !

und «Hilfe kommt» mit unabhéngiga:a [
| Gem.nurnicht DMG Nofruftelf) Il Il d
) o] ey [y DMCPIT f IDC 10p
1 L1 |_MSG | Text, Buzzer + Notlicht

“MMMME > Anzeige: «Alarm gesendet»

\

Notrufsysteme)

IDC 10p
SERVICE| Service Tastern

JST 2p - Ruffreigabe

! ®

i ***** FK-Schnittstelle - Eingang B IDC 10 L %N 4 L JST 2p - LE (Notbeleuchtung)

! . s P | ALARM T s — ] . -

o FK-Schnittstelle - Eingang A Allarm + LE (Notbeleuchtung) 43000 E <o ®1] ]| (1=LE 2=GND)

| JST 3p - Versorgung (12/24V) » 1=GND, 2=+24V, 3=+12V %MW;TL \(J1S=T+§ﬁv BZU=ZBZl:eJrZ 345

; IDC 10p - Ditalanzeige D43-45-56-67 IR . Zone’ o o1 A
1 23 S e - mm

H : L —] F PAAAAAAAA 2 = Zone B+

! JST 4p - Gong (1=Gong M, 2=Gong D, 3=+24V, 4=REF) /’ERIAL LINE GONG1 2 3 4 5 6 7 8/ 3 =7Zone A- W%
! ( JST 7p - Céaruso 2-Sprachcompute; - cove E‘ vesoog 4 =Zone A+

: 1=+12V, 22424V, 3=GND, 4=LINE-, 5=LINE+ e 22928 2332 5 = Gespréch méglich ()

! kg o o v . / orliiol 6 = Gesprach mdglich (+)

! -7 IDC10p-Amigo 2 | 1g |11 TEL DMCPIT  J SERVICE 7 = Alarm gesendet (-)

' DMCPIT verstarkte Sprechstelle 8 = Alarm gesendet (+)

i ; - 0,2,4‘,:5‘};'50,12 0,1,2?3',*,5,6 1,3,5?%,‘?1,13 (5,6,7,8 = nur fiir NICHT DMG

Ll
xx
o
I
L
m
>
N
(]
=
o

v AKX

v
NEIN

[72]
=2
<
wi
=
2
|
=
w
7]
(7]
=]
<

JST 2p - Vorrang Schlissel

IDC 10p - Ruftastern Rechte Reihe IDC 10p - Ruftastern Linke Reihe

IDC 10p - Ruftastern Einzige Reihe
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4.2) - AUSSENTABLEAUS

4.2.1) - PARALLELVERDRAHTUNG (NICHT SERIEL) w o iy

= (oo~ Led FAIL — ON =Kurzschluss der Tasternlinie
e < F7

PLAYBOARD il TE <—F6

E zZo < F5
. T EOSEER R > i < F4 FN o —
TP < F3
@ Q < F2
5 Sl
z <« F0Z
-----““"““"-“““““. m 8 Poliger Telefonkabel ——o
L cod. QVA.CP_
=
<
am
w k=
_________________________________ > 4 e ANZEIGEEY
el
wnZ
=
=
= 10 Poliger Anzeigekabel ——®
S cod. QVA.CAUX_
173
-

\
/)

<
I~

(%)
=]
P i i <Ll
Nur bei Néchste , N ! h u_JL 4
Richtungspfeile notwendig g N I ! o g
! )\ ! ' \ Haltestelle "1" AR Su— =i
\ _-7N / II \ / =
\\ ,, \\ // % a
\ ; . £ 7 y=)
/ N e o2
! AN ~ Ptae ’ <>
Nur bei /I v ' A € - — 0
. Feuerwehrinstallation o
< L Haltestelle "0" F0 <€ o ——

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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4.2.2) - SERIELVERDRAHTUNG (MIT BDU-Schnittstellen)

PLAYBOARD IlI

m

— T

l«—BDU

]
\
SCHNITTSTELLE PLATINE B
(INT PIT B)

10 Poliger twisted Flachbandkabel
cod. QVA.C10P10B

10 Poliger Flachbandkabel |||

Ozmt

Ll
xx
o
I
L
m
>
N
(]
=
o

\
\

’

[72]
=2
<
wi
=
2
|
=
w
7]
(7]
=]
<
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4.3) - SPRACHCOMPUTER UND AMIGO 2-NOTRUFTELEFON (Drei Sprechstellen)

‘ citcoc.p!

w @2 MiC
@1 SPKs CITFLO
SAUXPIT [ ]

m
—
>

N= E==e 250 S
Q|7  INTERCOM 22
@ (=)
Nz SPARE a3
~
- Hlwrwnt] -

Spare

16 POLIGER KABEL

CARUSO Sprachcomputer

Analogische Sprechstelle § = % ] (ESY2000) (ESY3000.P)
(ETSA2SLA) 68810 grmm

== iug
El Spare
T MG ,

< I e @ o © l

§ CARUSO & o= oo o g
0 o
Il ] [ ] e @ | @
0 g
AUGO2 ra DMCPIT H 3 | CARU22 ||}
s [ ow=canun cuosure L “
Notruftelefon B0000420A.1S0 uggggg H (B gﬂﬂ ' ='=n-; =l Rt ,.
(ETSA2MRA.P) (Sl 1B =[5

Ll
xx
o
I
L
m
>
N
(]
=
o

[72]
=2
<
wi
=
2
|
=
w
7]
(7]
=]
<

Analogische Sprechstelle
(ETSA2SLA)

)

SIES Aum;x

| e GND 2

S|~ AUDIOIN
= GND1

erewneD Fir Verdrahtungs- und
Programmierungsdetails, siehe

Betriebsanleitungen.

JST 4p.

93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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(Vier Sprechstellen)

Maschienenraums Kit — Seeeeeeees ] 2eooeoa oo N
e (ETSKSMP) i i

om2se [le] | BD—0 = |Eassk

oliooo
AN\
AN\Y

(INT PIT A)

s

PLATINE: FK-SCHNITTSTELLE
& DU0

7777777 ' LFoI E bead
B

MASCHINENRAUM

Spare
|
w
o] I |
S
g = = CARUSO Sprachcomputer
Analogische Sprechstelle g5gs o (ESY2000) (ESY3000.P)
(ETSA2SLA) 1321 o o)
— T 2222 > 5
-1 ==T7 =
g W,
I| JST 4p.
L " Spare
~J 777
/ [ ESC  m  m 4]
|!I|— i |_|| Nl — 1M y O ¢ :'E
N |HV LIDNGREEES- | o DMCPIT [, CARUSO | 3
B FK-Analogische Sprechstelle | z——z <& | | BO0D0420A150 | # . g
2 (ETSA2CSA.P) ‘ CAR ANALOG DEVICE EU‘M ‘ = E 4 =t m a
=T s 10387 0 T =t
"’- || 7777777777 zeoleal | """" (6 1 o
T — 0] 0] | D <|_u
= Em
@i [ LLID
— nN
[ ]=]
202
m <D

Analogische Sprechstelle § = %é T |
(ETSA2SLA) 4321 sooumeo

Fir Verdrahtungs- und
Programmierungsdetails, siehe

Betriebsanleitungen.

SCHACHTGRUBE
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5) "PLAYPAD" PROGRAMMIERUNGSTASTATUR

RESET ENDSCHALTER FEHLER
(AGB und AGH)
@ @ AGBundAGH inaktiv ®
AGB AGH  (geschlossene Kontakte) DEF
1
AGB aaktiv -:.:- Blinkend: Fehler sind vorhanden
acB acH  (Offenes Kontakt) DEF (Siehe Fehlerliste)

TURZONE

Beleuchtet sich wenn vor einer
Tlirzone faehrt

|

SICHERHEITSKREIS o
(4 LED normalerweise beleuchtet)

SE2 SE3 SE4 SE6 AGB AGH DEF ZP
0000 Geschlossenes

SE2 SE3 SE4 SE6 Sicherheitskreis

" JOIOI®) Sicherheitskreis ist im

SE2 SE3 SE4 SE6 Punkt 3 gedffnet

ENTERESC fyypus 4 Y <

L)

>

(o]

*—

TTL SERIELLE LINIE
STECKER
(computer, modem, etc.)

MENU NAVIGATION

SCHACHTKOPIERUNG (FAI/FAS)
oder SEIL ENCODER
(normalerweise beleuchtet)

L]
93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9
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6) ENDGULTIGE EINSTELLUNGEN UND NORMALFAHRT
6.1) - END-KONTROLLEN UND SCHACHTLERNFAHRT

Etage X 12:30:56 Etage X 12:30:56
@ — v | — 0|
{9125 mm) (3165 mm )

MUSS SICH ERHOEHEN MUSS SICH VERRINGERN

0> Q ZP LED "ON" wenn in der Tirzone.
|
FK nach OBERE Etage fahren ------- > AGB -:.:— @ AGH
e,» g !
NEAE)  FK nach UNTERE Etage fahren----- - > 168 Q) -@- AGH

AGBAGH  ZP

/7 1 AN
ENTER ESC
L
Etage X—__ _ 12:30:56 Etage X 12:30:56
(<Kopierung>> | ______. < Kopierung >
G’ Tt ' > :gc_mchtlgfﬁf;hrt
v
DMG MOTOR
ENCODER ENCODER
EINSTELLEN / PRUFEN: EINSTELLEN / PRUFEN :
a) Impuls Anzahl: Encoder Aufloesung -> 64 (Default) a) Impuls Anzahl: Encoder Aufloesung (Default: 2048)
b) Tiirzone: Lange der Tiirzone Magnete: b) Motorverkleinerung: 1:1 for Gearless;
+ 150 mm (1 Magnet: Standard) c) Traction pulley: Flaschenzugdiameter (in mm);
+ 300 mm (2 Magnete: A3 + Biindigstellung) d) Antrieb: 2:1 oder Direkt; ON
¢) SW1-Divisor: auf Encoder Modul, der SW1 Kanal auf ON konfigurieren ~ ------3 > \DHHBEEEd
f) Tiirzone: Lange der Tiirzone Magnete: 12345678
+ 150 mm (1 Magnet: Standard)
+ 300 mm (2 Magnete: A3 + Biindigstellung)
g) Etagenanzahl: Anzahl Haltestellen
Etage X 12:30:56
> < Kopierung > SCHACHTLERNFAHRT BEGINNT...
_Schachtlemfahrt (FK fahrt auf in gréRe Geschwindigkeit + ab in gréfle Geschwindigkeit
| Ja > + auf in langsame Geschwindigkeit und steht an jeder Etage + ab in langsame Geschwindigkeit und steht an jeder Etage

36 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9



MG

ALL RIGHT RESERVED

PITAGORM I

6.2) - SYSTEM IN NORMALFAHRT VERSETZTEN

PLAYBOARD llI

‘SE2 SE3 SE4 SE6 AGB AGH DEF 2P

ENTERESC rypas 4 Y 4
£ -]

"PLAYPAD" PROGRAMMIERUNGSTASTATUR

SCHALTTAFEL %

Etage X 12:30:56
- PLAYBOARD -

EN:LER%

Etage X 12:30:56

v

R

Etage X 12:30:56
< Grundparameter >

ENTER o

N XD

Etage X 12:30:56
Nullstellung
Etage X 12:30:56

< Grundparameter >
Inbetriebnahme
Nein

__________ » 0» >>> OFF >>> ON (Ausziinden und wieder Anziinden um mit Normalfahrt starten zu kénnen)

ESC

ENTER

o000 / —»  RESET (Nullstellung): FKAN UNTERSTE HALTESTELLE

[ 3

@ details

— N

Playboard

AUFZUG AUF EXTREMENDSCHALTER
Ein Installationsfehler der
> ©- |, Positonsschaltern, koennte Grund
,.\‘ D x der Funktionsstérung sein.
DEF

NORMAL AUFZUG STILL

Um Inbetriebnahme zu erleichtern, siehe
Menu “Aufzug” > “Test und Groessen” und
Apendix D des PLAYBOARD Handbuches.

Die Funktionsstérung héngt vom

/ Fehleran.

» "PROGRAMMIERUNG DER BDU-Schnittstellen" ausfiihren
Siehe néchste Seite

» Haltegenauigkeit einstellen
Siehe § 6.3

0» Sicherheitspriifung

Das allgemeine Betrieb des Aufzuges priifen (Sicherheitskreis, Anrufe, efc.)

0» Programmierung der nédchste Richtungspfeile
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PROGRAMMIERUNG DER BDU-Schnittstellen

Alle BDU an die Etagen anschliessen
(§ 4.2.2). Wenn vorgesehen, die
Nebenversorgung wie im Schema
anschliessen..

Uberpriifen, dass in der Steuerung die
BDU Konfiguration entschieden
wurde.

Fahrkorb an 1. Etage fahren, um die
BDU an der 1. Etage zu
programmieren.

Etagentaster (Pfeil Abwarts) fiir min 10
Sek. driicken. Beim Auslassen soll
dieser nicht mehr blinken.

Von jetzt an, ist die BDU in Betrieb.

Schitt 3 und 4 fiir alle Etagen
wiederholen.

In Fall von Funktionsstérung, die LED
anschauen und RESET-Prozedur
starten: Der Reset-Taster fiir mind. 3
Sek. gedriickt halten.

A\

Prozedur ausgeschaltet sein)

PLAYBOARD llI

QOO
S{eTNISY

]
B
BDU //

SCHNITTSTELLE PLATINE B
(INT PIT B)

|| 6
A
ALIM AUX
|

NEBENVERSORGUNG

BDU SERIEL IN >
BDU SERIEL OUT »

| AUSGANG SERIELLE
S DIGITALANZEIGE
BDU ANSCHLUSS FUR BDU UNTER-
Etage X 12:30:56 MUL(glsF’)LEX GESCHOSS
| <Grundparameter >
Tableau verdrahtung Playboard
FK SER / Etagen BDU §35
—a
FAIL RUN
@I @I Beschreibung
OFF | =ON- | InBetrieh
OFF OFF Ausser Betrieb (nicht versorgt / Versorgungsapparat mangelhatt)
OFF  In Betrieb ) ) ) )
ON OFF Ausser Betrieb (micro Defekt / nicht programmiert)
= 1' ¢_ AusserBetrieb o
+ .~ (Verbindung der serielle Linie) ON _: i :_ Ausser Betrieb (Serislle Linie)
~ o~ ¢ Ausser Betrieb <. - - -
= ? < (BDU Adresse undefiniert) ON -, 2 - | Ausser Betrieb (BDU Adresse nicht entschieden)
' Ausser Betrieb (FK Hier, aber ~Ee . ]
=" 3~ BDUAdresse uggu'ltig oder in ON -, 8- | Ausser Befrieb (Test lauf)
“ v~ Erwartung der programmierung)
Led FAIL Legende
Led RUN medende
N=A By IN'- = Dauerblinkend
RESET Taster ( 23 sec.) 0 4 'O. .
OFF = Aus = N®- = N° Mal blinkend

ANMERKUNG: In Fall von Multiplex (§ 8) soll die Prozedur fiir jeden Aufzug wiederholt werden (die anderen Aufziige sollen wéihrend der
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6.3) - REGULIERUNG DER HALTEGENAUIGKEIT AN HALTESTELLE
mit mit
SEIL ENCODER / MOTORENCODER FAl/ FAS SCHALTERN

- -

o Die PLAYPAD Tastatur kann wahrend der Benutzung direkt auf der Steuerung installiert sein
oderim FK beniitzt werden. In diesem Fall soll dieser mit einen 9 Poliger Kabel an der FK-Dach FAHRTRICHTUNG |:|
Schnittstelle «S» angeschlossen sein.

_ PLAYPAD 0
Forne Hinten
) @) .
© | FK-DAC s g 0
SCHNITSSTELLE
4070 mm Q\b
2 . ENTERESC pypis &4 Y 4 D
Siehe auch APENDIX A . .
bezueglich neuer TOC S Modul H FAHNEN (Optische Kopierung)

% 1 MAGNETE (Magnetische Kopierung)

o Vom Menu <Kopierung>, das Parameter “Pos.

Etage” wahlen. Dieser zeigt der Abstand (mm) Etage 0 12:30:56
zwischen die verschiedenen Haltestellen und die <Kopierung>

erste Haltestelle: Fir Anderungen, [ENTER] Pos. Etage

driicken. A i

O /=

o Vom FK, die gezeigte Hohe mittels die Tastern
erhoehen oder reduzieren, um die
Haltgenauigkeit an der Etage zu regulieren.

Etage 0
<Kopierung>

Pos. Etage ,-——=<
13165 mm)------

12:31:40

@ details

— N

Playboard

o

A Emohen W Reduzieren —l—l—l—[ ------ 4

1

i

ENTER ESC A VY 4 > :
0) . :

1

i

FAHRTRICHTUNG

o Wenn die Haltgenauigkeit optimal ist, [ENTER]
driicken und speichern.
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6.4) - REGULIERUNG DES COMFORTS UND DES ROLLBACKS (VVVF CLOSE LOOP)

6.4.1) - Regulierung des Startes

PARAMETER| BESCHREIBUNG DEFAULT | VORGESCHRIEBENE REGULIERUNG
F24 Dauer Start Geschw. 0 Dieser Parameter nur im Fall von digitale Inverter fuehrung, aendern (Aufzuege mit FAI/FAS
Schachtkopierung) Siehe § 6.4.5
H64 Kontrollo Geschw. 0 0,7 Startwert soll 0,7 - 0,8 sein.

Erhoehung um den Start zuverbessern. Im "Kopierungs" Menu die DIR-BRK Parameter
kontrollieren (0,1-0,2) und BRK-S (hoeher als H64)

H65 Soft Starter aktivierung 0,1 Gleichen Wert vom DIR-BRK einstellen (Menu "Kopierung")

L66 RBC aktivierungszeit bei Null Geschw. 2s Parameter nicht aendern
(Max Zeit um einen Ungleichgewicht zu messen)

L68 RBC Angemessenes Gewinn (Konstant P) 2,5 Der Motor faehrt die Stillstandposition ueber: Wert mit 0,25 erhoehen
(Wert P des automatischen Geschwindigkeitsregler welcher waehrend Vibration: Der Wert um 0,25 reduzieren
der Rechnungsperiode von RBC zu benuetzen ist)

L69 RBC Angemessenes Gewinn (Konstant I) 0,003 s Der Motor ueberfaehrt die Bremsposition: Der Wert um 0,001 reduzieren
(Wert | des automatischen Geschwindigkeitsregler welcher waehrend Vibration: Der Wert um 0,001erhoehen
der Rechnungsperiode von RBC zu benuetzen ist)

L73 Kompensation des Ungleichgewicht 0 Der Motor ueberfaehrt die Bremsposition: Der Wert um 0,50 erhoehen
(Wert | des automatischen Geschwindigkeitsregler welcher waehrend Vibration: Der Wert um 0,50 reduzieren
der Rechnungsperiode von RBC zu benuetzen ist)

L80 Brems Kontrolle (Mode) 1 Parameter nicht aendern

L82 Verspaetung aktivierung ON 0,2s Freni grandi: diminuire il valore di 0,1
(Verspaetungzeit waehrend welche die VVVF Hauptschaltung aktiv ist Freni piccoli: aumentare il valore di 0,1

aktiviertbleibtcipale dellinverter rimane attivato)

6.4.2) - Regulierung der grosse Geschwindigkeit

PARAMETER| BESCHREIBUNG DEFAULT | VORGESCHRIEBENE REGULIERUNG
L36 "P" Gewinn bei grosse Geschw. 2 Schnelle Schwingungen: Der Wert um 0,25 erhoehen
Vibration: Der Wert um 0,25 reduzieren
L24 "S" Einstellung Kurve 6 25 % Schnelle Schwingungen: Der Wert um 5 erhoehen
L37 "|" Zeit, benuetzt bei grosse Geschw. 0,100 s Schnelle Schwingungen: Der Wert um 0,01 reduzieren

Vibration: Der Wert um 0,01 erhoehen
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6.4.3) - Regulierung der kleine Geschwindigkeit

PARAMETER| BESCHREIBUNG DEFAULT | VORGESCHRIEBENE REGULIERUNG
L38 "P" Gewinn bei Kleine Geschw. 2,5 Motor stoppt: Der Wert um 0,25 erhoehen
Vibration: Der Wert um 0,25 reduzieren
L26 "S" Einstellung Kurve 8 25 % Motor stoppt: Der Wert um 5 erhoehen
L39 0,100 s Motor stoppt: Der Wert um 0,01 reduzieren

"I" Zeit, benuetzt bei kleine Geschw. Vibration: Der Wert um 0,01erhoehen

6.4.4) - Regulierung des Brems Standes

PARAMETER | BESCHREIBUNG DEFAULT | VORGESCHRIEBENE REGULIERUNG

F20, F21 Parametern der DC Bremse
F22, F25 | Starting Speed, Braking Level, Braking Time, Stop Speed

L38 . , . 25 Der Fahrkorb stabilisiert sich an Der Etage nicht: Wert um 0,25 erhoehen
P" Gewinn bei kleine Geschw. Vibrtion: Wert um 0,25 reduzieren

L39 o N 0,100 s Der Fahrkorb stabilisiert sich an Der Etage nicht: Wert um 0,01 reduzieren
I" Zeit, benuetzt bei kleine Geschw. Vibrtion: Wert um 0,01 erhoehen

0 Wert soll nicht geaendert werden

H67 0,5s Der Fahrkorb stabilisiert sich an Der Etage nicht: Wert um 0,25 erhoehen
Geschwindigkeitsdauer beim bremsen Wichtig: Im Menu <Kopierung> die BRK-DIR- Parametern ueberpruefen (soll bei 2s tief sein).
Stopping Boost soll zwischen 1% und 2% sein.
L83 Bremse kontrolle (verspaetung OFF) 0,3s Grosse Bremseni: Wert um 0,1 reduzieren
(Verspaetung zwischen Bremsgeschw. und loeschung der Bremsanzeige) Kleine Bremsen: Werte um 0,1 erhoehen
E16 Geschw.abnahme Zeit # 9 (Letzte Brems Rampe) 1,80 s Wert um 0,5 erhoehen um letzte Strecke zu mildern (max Wert: 3 sec)

6.4.5) - Aufzuege mit digitaler VVVF Steuerung

PARAMETER| BESCHREIBUNG DEFAULT | VORGESCHRIEBENE REGULIERUNG
F24 Dauer der Start Zeit 0,7 Wert soll zwischen 0,7 und 0,8 sein
H64 Geschw.Kontrolle bei Null 0 Wert soll 0 sein
E12 Beschleunigung bei grosse Geschw. 2 Schnelle Schwingungen: Wert um 0,25 erhoehen
E13 Beschleunigung bei kleine Geschw. 2 Motor stoppt: Wert um 0,25 erhoehen
co7 Motor stoppt: Wert um 0,1 erhoehen
Anfang kl. Geschw. (5-10% der grosse Geschw.) Vibration: Wert um 0,1 erhoehen/reduzieren
C11 Grosse Geschw. Nominalwert | Wenn der Fahrkorb sich an der Etage nicht stabilisiert, die kleine Geschw. Phase wieder
des Motors kontrollieren: Wert C11 um die Haelfte reduzieren (grosse Geschw.) und ueberpruefen, dass

anschauen die kleine Geschw. fuer einige Sek. gehalten wird, dann wieder C11 erhoehen.

® |,
Details ayboard
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7) BENUETZUNG DES KONTROLPANEELS BEI MRL

MRL MRL
"All in one"” Schacht + Zarge
— — —
L]
L]
L]
[ =
]
L[]
]
o ) o
4 il
% L]
E L[]
Integrierter 4% gl
Notfallkasten

Integrierter
Notfallkasten

e Versorgung (12) —
- Beleuchtung (13) ——
Fahrkorb Beleuchtung (148 —
Geschwindigkeitsbegrenze Service Beleuchtung (15) —
—— 220V Steckdose Sicherheits Thermoschalter (16) ——
Schachtbeleuchtung Reduzierte Schachtgrube (17? —
Service Beleuchtung Sicherung by-pass (18) —

Fahrkorb Beleuchtung 220 Steckdose (19) e

Beleuchtung eckdose — =
Versorgung Schachtbeleuchtung (20) — A== L.

Zarge Beleuchtung (21) —— |2 2 =

Bremse (22) — 1]

Geschwindigkeitsbegrenze (23) —
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8) DUPLEX AUFZUGE
8.1) - PARALLELVERDRAHTUNG (NICHT SERIEL)

Catasadl z cod. QU6DUPXSRL 2 PLAYBOARD i
[ X —i X [
MR w < L2 |
p—_— = —E % >./ 4k . =
e L Lo <~
- BE T
. ES ] EE
I % %] 4 o F
P2 DUPLEX \"’ |
= o= !

F1 &=

i PN cod. Q06DUPXO08 (bis zu 8 Etagen) : i ,
i 2 cod. Q06DUPX16 (b|s zu 16 Etagen) i W !
| x = ) | = F7 |
R R — » Do T < i Za =
| & = = =Ry
\4 EZ =z Mg |F3N oo
1T T T T TR TS =z~ = N O IF2[ | e —
|  SAIJIEZAST 1 5 M FA B | o —
|  Seveeeww . | O - < (FOMiE=
| - = P < ]
I Ml HALTESTELLEN, |
PLATINE 1 I
(CALLPIT) ! |
|
: Haltestelle "2" :
! |
|
I I
| |
! |
|
Zweiter | F2 = -
Aussentableau ! I
(wenn gefragt) : I
| |
|
i \/ N D— ~— 103 \/ /\ |
| i ! Haltestelle "1" ! i |
[ . . [
| o b
! Pl o '
| o b |
| o b
! a B '
| h .
I o
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8.2) - SERIELLE VERKABELUNG (MIT BDU-Schnittstellen)

PLAYBOARD Il 2 ~ PLAYBOARD Il
< < :
X AE X l
L~~~ — —
w < i < [
5 - ER
wa wa i
[ [
(2) = n k=
EZ cod. Q0BDUPXSRL EzZ
=z ==
o) £
7 3
& &
E - E —_
w o . . m
N 10 Poliger twisted Flachbandkabel (10 mt) u -
o cod. QVA.C10P10B o
= [
2l =
Zweiter I = % E é
Aussentableau : = =
(wenn gefragt) | 2 3
I I
|
|
| 4 Poliger JST Kabel
I cod. QVA.C04P4BDX
| 1 E
: L]
|
|
|
|
hemmmmmcceeea===="" ] e Ee—— O\ O\ Kit BDU QVA.BDU4S ------
— BDU
\— 10 Poliger Flachbandkabel (4 mt)
— 8 poliger Telefonkabel(4 mt)

10 Pol. twisted Flachbandkabel(4 mt)

d B
o

. B

-
<'__=:--IL---------------—'
|
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9) AUFZUGE MIT MEHR ALS 14 HALTESTELLEN
— FK-DACH SCHNITTSTELLE: S (28 Haltestellen)
e e pE el [F]e

B E
JSTIP - ﬂ
JSTIP
:
o o EmmEI_D O =
o B e ] [io
DMCPIT o o
—
37 Poliger Flachbandkabel
cod. QVA.37P4
ésg NWINTK4 ‘ésp_T
IDC NWINTK3 IDC :
| | B -8-dFs % &7
20) 2) (2) @) HALTESTELLEN
’16/ 17) (18) (19) <
GERADE () > 4% UNGERADE 12) 13) ) (14) (15 14 & 20

HALTESTELLEN

Ziff‘Tm HALTESTELLEN Ziffem

| - |© 0 ®®

45 93010090.DE_Q_Pitagora-V3_190617_v3.9



MG PITAGORN |11

ALL RIGHT RESERVED

ANHANG A - Neuer S FK-Dach Schnittstelle

ANSCHLUSS DER HANGEKABELN
AN FK-DACH SCHNITTSTELLE (§2.2.2)

PLAYPAD (§ 6.3)

: ‘ SCENIC CAN -
1 . o000
ALIM CAN BUS ‘@J .... m

FEUERWHER FK-SCHLUESSEL- SCHALTER (§ 2.9)

’E?ﬂ

EG%

‘DOOO‘

o000
OO0O00000

UBERFAHRTSCHALTER (§27) — | L,Uj -
=
Gl (e
_ S ®
- A b
o |~ =
: [ 2] ol
[ ‘& o (2] _
[ ] o o
: S
BIS 28 HALTESTELLEN (§9) —| | L= 5 Jjo | = 2
: g ¢
: e 8
° [N L= A
[ ] H
o |¥ — —
[ ]
— (8]
= .
%i
S
w
($]

‘ CELB ‘ ‘ FCPB ‘ ‘ LLEC ‘ ‘SIRE“

FK-SCHNITTESTELLE (§ 4.1)

MECHANISCHE RESET ENDSCHALTERN (§ 2.6)

OPTISCHE / MAGNETISCHE SCHACHTKOPIERUNG (§ 2.5.2)
HUPE (§ 2.9)
TURZONE UND BUNDIGSTELLUNG (§ 2.8)

LASTMESSSYSYTEM (§ 2.9)

ANSCHLUSS INSPEKTIONSKASTEN (§ 2.3)

ANSCHLUSS FK-TUREN (§ 2.4)
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CONG

LJ

DMG SpA
Via delle Monachelle, 84/C « 00071 POMEZIA (ROMA) « ITALIA
Tel. +39 06930251 « Fax +39 0693025240
info@dmag.it * www.dmag.it
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