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JUNIOR 4.0 - ELEKTRISCHES SYSTEM FUR HOMELIFTS

SICHERHEITSHINWEISE
R — Installation

Die Steuerung muss in einen internen Raum installiert werden welcher einen Verschmutzungsgrad von 2 nicht
Uberschreitet. Das Gehause der Steuerung hat einen Schutzgrad IP2X.

Die Installation und Wartung der Steuerung muss von qualifizierte Mitarbeiten vorgenommen werden und nur nach
sorgfaltiger Lektiire von Betriebsanleitung und Elektrische Schaltpléne erfolgen.

Der Schutz gegen indirektes Berlihren muss mit Magneto-thermischen-Sicherungsautomaten und
Fehlerstromschutzschalter realisiert werden welche mit dem Erdungssystem verbunden sein missen. Diese
werden vom Kunde organisiert, sofern nicht anders angegeben ist.

Furfolgende Schutzschaltungen, bitte die Elektrische Schaltplane der Steuerung lesen:

- Magneto-thermische Schutz des Motors
- Magneto-thermische Schutz des Sicherheitskreises
- Schutz durch Sicherungen aller anderen Schaltungen

MafRnahmen zum Schutz gegen elektrischen Schlag:

- Das Gehause der Steuerung ist aus Metall und muss an der Erde angeschlossen werden (siehe Schaltbild
welcher mitder Steuerung geliefert wird).

- Die Befehls- und Steuerschaltungen (24-V) sind galvanisch vom Netz getrennt (siehe Schaltbild welcher mit
der Steuerung geliefert wird).

/ - Die Sicherheitsschaltung ist galvanisch vom Netz getrennt (siehe Schaltbild welcher mit der Steuerung

2

20 mm geliefert wird).

234 mm (Integriert Inspektionskasten)
Wartung
Fir die Wartung ist das Handbuch, die Betriebsanleitungen und die elektrische Schaltplédne der Steuerung zu befolgen.

Wahrend der periodischen Inspektionen, muss der Status der Notstrombatterien fiir Notlicht/Alarm und
Evakuierung zur Haltestelle (wenn vorhanden) kontrolliert werden.
FirdenTransportund die Lagerung der Steuerung, die Informationen auf der Verpackung lesen.

(M) 230V (s32A) / 400 V (s 16A)
_@. 600x510x220 mm

ZUSATZLICHE INFORMATIONEN ZUM 7-SEC MODUL

Beschreibung
i ~25Kkg Das SECU.24-Modul ist ein elektronisches Geréat, das in der Aufzugssteuerung installiert ist und es ermdglicht, den
Status von 7 Punkten der Sicherheitskette des Aufzugs zu Gberprifen.
Die Hauptfunktion dieses Moduls besteht darin, die galvanische Trennung zwischen dem Sicherheitskreis und den

elektronischen Schaltkreisen der Zentrale zu gewahrleisten.
/ Einohasid / Dreiphasi Zwei Versionen dieses Moduls sind verfligbar:
Inphasig / Ureiphasig - SECU.24 fiir Zentrale mit Sicherheitsschaltung, versorgt mit24 V DC [-15/ + 10%)]
/ 7 Haltestellen max Installation

Das SECU.24-Modul wird von DMG bereits in der Zentrale installiert und angeschlossen geliefert. Wahrend der
EN pr EN Inbetriebnahme der Zentrale ist kein Eingreifen des Installateurs erforderlich.
81-41 181-42 Die Masse der elektrischen Sicherheitskette ist so auf der Leiterplatte gefiihrt, dass die Masse zu den Schiitzen oder

Relaisschiitzen, bei Unterbrechung abschaltet (CBC(1)/ CBC(9)).

Arbeitsbedingungen

Das SECU.24-Modul wird in einen geerdeten Metallschrank mit Mindestschutzart IP20 eingebaut und auf einer DIN-
Schiene befestigt, bei folgendem Betriebsbedingungen:

- Innenbereich

- Temperatur: +40°C/-5°C.

- Relative Luftfeuchtigkeit: darf 50 % bei einer maximalen Temperatur von +40 °C nicht tiberschreiten; kann sich bei
niedrigererTemperatur erhéhen (beispielsweise 90 % bei 20 °C)

Wartung
Im Fehlerfall muss das Gerat ausgetauscht werden, es darf nicht geéffnet oder repariert werden.

BeiNutzung eines Umrichter LM2A/C (VVVF), muss die Steuerung einmal jahrlich neu gestartet werden.

Alle Produkte und Firmennamen welche in die Handblicher, Betriebsanleitungen und elektrische Schaltpldne erwdhnt werden, sind Eigentum der DMG.
Die Informationen der Handblicher und Betriebsanleitungen kénnen ohne vorherige Ankiindigung fiir Verbesserungen geédndert werden.

f 1
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PRINZIPIELLER AUFBAU

FAHRKORB / FK-DACH STEUERUNG ETAGEN
TURZONE /
NACHREGULIERUNG

POSITIONSSCHALTER
ALS MAGNET - C -—- =

BT wed

HANGEKABELN

Die Fahrkorbplatine kann auch
direkt hinter dem Innentableau
montiertwerden.

~
N
—




EINZELTEILE

FK-DACH

FAHRKORB

SCHACHT

o>

[IN] Qu4.cTBOXS
FK-Dach Klemmkasten

( )

\. J

[ Qu4.cTPs
FK-Dack stop

[} au4.c2scp
Héngekabel (x m)

[} qu4.cTsTi

\. J

[IN] Qua.cTPm
Inspektionskasten

Schnittstelle Kabinentableau + 7-SEC modul

N

[IN] Qu4.sHEX1/2
Endschalterkit

[} Qu4.SHP_/ QJ4.SHC_
Sicherheitskreis

f
|8

JuNorR 4.0

[N] Qua.cTKIMP.H4

Positionsschalter als Magnet + Tiirzone/Nachregulierung
+ Vorendschaltern Unten als Magnet und reset magnete

( Fo‘““““*o‘a, )

[Nl au4.cTPsTISP
Inspektionskasten + Stop

5 )

( A (

. J \. Lo

[INl] Qua.sHPSH [} c40.8DU
Grube:Stop Schalter BDU Etagenelektronik

\. J

[N QJ4.sHCAL100
1 magnet
[HI] Qu4.KSHCAL (manuelle tiiren)

1 x 200mm
4 x 150 mm

[II] QU4.SHLED_Fo05/F15
+QJ4.SHLED_V

Schachtbeleuchtung Kit (5/ 15 m)
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WalaS1=] - MONTAGE UND INSTALLATION DER STEUERUNG
MONTAGE DES SCHALTSCHRANKES

65

2275

2275 65

(@)

. S

MaBe in mm —>125<—

V65 $51
4\

Hinweis: zur einfacheren Verkabelung,
empfiehlt es sich, das Gehduse erstnach der
Verkabelung zu montieren.

A

f 1
\61

JuNorR 4.0
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ANSCHLUSS DER HAUPTSTROMVERSORGUNG

Steuerung ohne integrierten Hauptschalter (DTU-Panel)

DREIPHASIG

EINPHASIG

JUNIOR Steuerung

Haupschalterkasten (DTU-Panel)

JUNIOR Steuerung

Haupschalterkasten (DTU-Panel)

! |
- |00 ,
- N[00 !
I 00 m
ey |[0Q) W
L wr (0O W
T ea 00 gl <
a1 |00 m S 8
w
L 00 s H B
N 0O - SHgl 5
3d 1O . DSl
: R E =
/ > i~ ()
“““““““““““““““““““““““ S N B
SE3| S
20 <
5
E

Netzanschluss
-]
L]
[}
N
®

AUX-Anschluss Versorgung
Lichter und Steckdosen

Hauptstromversorgung

Netzanschluss
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Steuerung mit integrierten Hauptschalter (DTU-Panel)

AUFZUGSRUCKHOLPANEL
Durch Drehen des Wahlschalters
auf "R" wird der Aufzug in einen
Betriebsmodus versetzt, in dem
einige Sicherheitseinrichtungen
Uberbrickt werden. In diesem

R ‘ Modus kann die Kabine mithilfe
der AUF-/AB-Taster bewegt

1L 1 3 werden.
| 1 !
EINPHASIG DREIPHASIG
Haupschalterkasten (DTU-Panel) JUNIOR Steuerung Haupschalterkasten (DTU-Panel) JUNIOR Steuerung
/ ) 7 o { Netzanschluss b 7 o
Netzanschluss ! | 3 3 | | 3
EB q EB q i i i i EB q EB : EB : EB q i i i
s o= 3 | P | : s b i s 3 | &zoya |
i 1 L i i : 1 + i
. OoD § § . o [ i
m | 00® 3 3 m | | 0000 3
ale o § § ® 666 o i
Hauptstromversorgung Hauptstromversorgung

~
(o]
—
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ANSCHLUSS DES MOTORAUSGANG

-~ ~ N
= =|w =2 n R 22 <
= -\ - |-|-|-|- Z=Z=
Start Elevator 96/U = 5a 8 S + X P |:I—: P |:'—:
—al.l alas
E=w === 0L =
Start Elevator 96/E al o=aT- |- Fx =Z==Z2=
=z o ~o > o |=|_= (O] |=l_=
~ o~ Lar] A N
- S=sw =2=2=2 wn 252<
Hydraulik Start Elevator 93/E s SsZTgg - -9 =ZEZ=
Zentrale =- 8>8>8> = oOEoOorx
-~ N o o a ~ Nl
. = =|w = = = =
Omar Lift S o =S =2>2a- -2 Z=EZ=
=Z|d =] o o ==
oWotoT T OFECE
~ - o a_lal
E_ =W - LN N N N =
Start Elevator 21E =|a 22‘_‘_“,@88.‘.5 §15§
1 [l [l
O OO
ZENZZN 72N 2NN ZZN 7N 72N ZZN 720\ 72\ 72N\ 72N Z2N 727NN
OO0 CO0C0000C00 OO0
HYDRAULIK LJ LJ LJ
ZENTRALE
Kabel fiir Motor - Nicht enthalten
=
(*2) Kabel fur Ventile
[
(*3) Kontaktkabel des Druckschalters y
[
Kabel fiir Temperatursensor Motor (THM1) )
[
Kabel fiir Temperatursensor Ol (THM2) - Nicht enthalten y
[
Wenn keine Thermistoren vorhanden sind,

Jumper GND THM1 THM2

2) || Qua.SMCCVA/213/4  (1/2/3/4 ventite) (*3) |MlI] QJ4.smcHPS

f 1
LgJ
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INSTALLATION DES HANGEKABEL ANSCHLUSS DES HANGEKABEL AN DER STEURUNG
UND FK-PLATINE

i zhm;"' o P S | =l ool <t|i0]n] |2 | %

sezegessy 8295388 2253888 ER o8838s oRx

| e R e e oooo0D 0o |

STEUERUNG i 000000000 10000000 | 0000000 gg 000000 000 |

| o i

FK-Dach Klemmkasten % SSSSSSs ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ i
Hinweis: das Héngekabel i |

wird immer in der i !

Bestellten lange geliefert | | i

3 RLVM

. STEUERUNG

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
4 |
|
|
|
: Hangekabel
| [ QJ4.c2scp
: (xm)
|
|
|
|
|
1/2 |
Forderhdhe |
|
I - | —
I -
| H 7-SEC modul
|
e
| M6.F SCTF
: O M3.F
| "
Schnittstelle s
: Kabinentableau &
y |
|
| i et 54
: mi EEEE!!E-»& ¥ M11.F
| = —
|
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43 /-513%1 - MONTAGEFAHRT UND ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
MONTAGEFAHRT

o m’»w

Steuerung einschalten

DMG S.p.A. Hauptmenu Emulation
4.0 Emulation Etage1  12:30:56

N. seriale: 12345_19_3 Status <Grunfparameter>

SW: 3.2.5 - 7ECEDFOA KoRfGiration f
Status: In Betrieb 9 Inbetriebnahme
UsB JA

Etage: 0 Runs: 456
SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SES5 SE6 DEF SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF

Peripheriegeréate
Info

SE0
SEE
-
o
®
=

gedrickt halten), um zum Startbildschirm zuriick zu gelangen.

QQ\ Alle Displays, sofern bereits installiert, zeigen "P" auf
QPQ% dem Bildschirm an.

[

65 -

| : |
\ ! © /
| o| LED3 |
’ ! Uberprifen Sie, |
| | o ob die :
3 | rosa LED leuchtet |
| 3 o |

| : |




INSTALLATION SICHERHEITSKREIS

FAHRKORB
("
FANGVORRICHTUNG
—
TUR A-KONTAKT A

(Briicke, falls nicht vorhanden)

Oder Lichtschranke, —

wenn keine Tiiren vorhanden sind

\ / N\
TUR B-KONTAKT
(Briicke, falls nicht vorhanden)  \. J

i I I

7-SEC modul

NG

| LJ i B bl
FIE] ER1 ERY ERR L
| P | i

. - - ‘!‘
"Nl ) K
ssflss@us
ST3 sT2 [l ST1

JuNorR 4.0

L

DACHLUKE

Soos N

KABINENTABLEAU

STOP-SCHALTER KABINE - Manuelle Tiiren
(Falls nicht vorhanden, benutzen
Sie einen Briickenstecker)

STOP-SCHALTER
FK-DACH

FK-Dach Klemmkasten

)
1
o

£
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INSTALLATION SICHERHEITSKREIS e \
ey e : e |
SCHACHT s222 mam o w 23 I EEE s |
I = Schacht mit I
N I [ [ [ Oo- | 000D Gruben- I
femmannd _ 0OC000CC00 O e I 0000 schutzkontakt I
Endschalter STEUERUNG &_& PJ ] : '
|“|I QJ4SHEX T i ININININIEIE I
sSbaM SPQ.M | PIT.M |
— 1 |
| 1
EX-AB | |
| |
| |
I |
I 1
Tirkontakt @M EL TIPRE @ | |
_—————T TIE[Jtock| |y I I
Riegelkontakt | | |
—é— ® — || I I
A o e | 1
v |~ | |
- | 1
::::::—_’I——‘I E H:ﬂ RC O :
‘ /
Schachttiirkontakt @M [ [PRE O : |
Tirkontakt | () LOCK| |0 |
UNTERSTE . ~ 1A I I
ETAGE Rlegelkonta_llit 2 | |
=° 1| I | I
). L1 ' l
= I I
| 1
1 ED PPT B | Grubenschalter
il | ExAB = : i 1BU2[H :
C I >
Endschalter | _’ . 1
|“|| QJ4.SHEX Grube:Stop Schalter | L' |
| S S R ——— AR -
“ PPS/
l [} QJ4.sHPSH IPITPROP[_ H Wartung
SCHACHTGRUBE ‘\ JD sToP [ BLE T Normal
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ANSCHLUSS DER ELEKTROMECHANISCHEN VERRIEGELUNG

AKTIVIERUNG DURCH SCHLEIFKONTAKT AKTIVIERUNG DURCH UMSCHALTER
i <= i i Hangekabel i i <z i
: 3 =9 L : 1 = =9
i s / 1T - % ; _ / ik |
i ” Q00 | | | i ” )0 ® |
| T e . —
i i | i i STEUERUNG i
i LK.F i i i i LK.F i
CcoM
(A ] [ EIER —
o—il §
FAHRKORB FAHRKORB
ETAGE N A1 3Verriegelung| - |Verriegelung s A! ETAGE N AZ 3 Verriegelung VerriegelunggA2
A2 A B A2 At A B Al
= X[= ol =
O EL_ﬁB 3———
ELA | [P e
I“ : \ O EL_HA a———
/
ETAGE N-1 o O Verriege]ung ETAGE N-1
() A
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ANSCHLUSS KABINENTUR(EN)

AUTOMATISCH

Hangekabel

GND PE 24VDC PHAC PHANC CLS.A OPN_A COM_A L PE N 24VB GND
7-SEC modul

Schnittstelle Kabinentableau

r

o >

M2.F | fiir 2. Tirantrieb




GND

PE 24VDC PHALC PHANC

NG

PRISMA AUTOMATISCH

JuNorR 4.0

Hangekabel

o >

M2.F

7-SEC modul

Schnittstelle Kabinentableau

fiir 2. Tlirantrieb
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FERMATOR DC+ 24V AUTOMATISCH

.................... T . Hangekabel

GND PE 24VDC PHALC PHANC

(COMm) (NC) 7-SEC modul

Schnittstelle Kabinentableau

o >

M2.F | fiir 2. Tirantrieb
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FERMATOR VF5+ AUTOMATISCH

.................... T . st Hangekabel

T g

A TITITITI e l

GND PE 24VDC PHALC PHANC

(COMm) (NC) 7-SEC modul

Schnittstelle Kabinentableau

o >

M2.F | fiir 2. Tirantrieb




ANSCHLUSS LICHTGITTER (OHNE KABINENTUR)

GND

PE 24VDC PHALC PHANC

r

=MmG JuNior 4.0

Hangekabel

Lichtgitter
[N QJ4.EDDW194.024

7-SEC modul

Schnittstelle Kabinentableau

o >

M2.F | fiir 2. Tirantrieb




ANSCHLUSS ETAGENTUR(EN)

MOTORISIERTE TUREN - FACE

JuNorR 4.0

STEUERUNG
(ﬁ
1 ETAGE N
Y ) =
\\\\J FACE 1 O\ 1 u I—()
1T ursteuergerat 2 0_2 2 1 o —0
SEITE || —mm- C
A ! 5
Verriegelungskontakt /_O‘
vorhanden 1 -
N (B : cml:
| | PM £
: com "O—\
Verr|ege|ungskontakt
! NO_{ @ vorhanden
|
&\7777 e ; U
ETAGE N-1
Y 1
-1 FACE 1 O\ 1
2 0—2 —
Il ursteuergerat I PM

|
Verriegelungskontakt /_O
vorhanden

\O [ J

i COM
\
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INSTALLATION DER SCHACHTKOPIERUNG Die Bremsmagnete (C) kdnnen bei
& Bedarf gekiirzt werden.
0 BEISPIEL EINER INSTALLATION DER MAGNETE

Léngen (Im Fall einer

Vorendschaltern 3 i
Unten als Magnet Tiirzone . Positionsschalter als Magnet . ka:"?gg (mm) ;f:tggoEntrlegelungskurve
\ ZP Schiene FAS Schiene B =100 B =150
AGB FAI € =100 €=150
a Geschwindigkeit(m/s) D (mm) D1 (mm)
0,15 250 D-20
0,30 400 D-20
Magnet | B
OBERE EXTREME ETAGE Magnet'| A
Neunivellierungszone U
Bremsweg i -
in Aufwarisrichtung Installations-KIT

i(,I_I_I_II QJ4.CTKIMP.H4
c |

| Positionsschalter

= Pl

FAI  FAS AGB ZP

Reset Magnet i AGB
Bremsweg

inAbwartsrichtung | _—~] / _—| | | mmmmmmmmomoomoooomoooeeeooo -

ETAGE A

Neunivellierungszone \HJ
Bremsweg 0 )
in Aufwartsrichtung NI @u4.sHcAL100

' 1 Magnet H

. |

H “II] Qu4KSHCAL

(Bei manuellen Turen)

i/ AGB Reset Magnet !
Bremsweg |
D| D1 in Abwartsrichtung H 3 4x150

/

[INI] QJ4.SHSAFCR

1 Klammer (optional

\
i i
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
i l‘|ﬁ !
\ /
N /

UNTERE EXTREME ETAGE A
Neunivellierungszone U
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e INSTALLATION DER MAGNETE UND POSITIONSSCHALTER

POSITIONSSCHALTER UNTEN/OBEN ALS MAGNET VORENDSCHALTER UNTEN ALS MAGNET TUERZONE / NACHREGULIERUNG
FAI/ FAS AGB ZP
e e
N N

] Qu4.cTKIMP.H4

" | QJ4.SHCAL100
1 Magnet fiir jede Etage

" [} QJ4.SHCAL100
4 magnete fiir die mittleren Etagen

2 magnete fiir das Obergeschoss i oder |

| 2 magnete fiir das Untergeschoss i
| ! [} QU4.KSHCAL (Bei manuellen Tiiren)
i oder i -
i ; 1 Magnet 200mm fiir jede Etage |
{ |l QU4.KSHCAL (Bei manuellen Tiiren) 3 N S
\ 4 magnete 150mm fiir jede Etagen Y

RLV.M/F

e ANSCHLUSS DER POSITIONSSCHALTER

a]]_\ Hangekabel

AGB FAS FAI ZP Schnittstelle Kabinentableau
Vorendschalter Positionsschalter  Positionsschalter Tuerzone
Unten als Magnet Oben als Magnet Unten als Magnet

nun

' I . [
o Ellﬁlﬁﬁlﬁﬁ:m
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12V DC

ANSCHLUSS DER KABINENBELEUCHTUNG

Lampenfassung GU5.3 (4x) 1 ’ Lampenfassung GU4 (4x) ' Bausatz mit Schraubklemmen

O
/ 0000

[ qua.cTkLC12W ] Qia.cTLC12F

Schnittstelle Kabinentableau

ujz OUT1 BT LB
EEEnNE o

o RRARARNRND .
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24V DC

Bausatz mit Schraubklemmen

O
/ 0000

T @ Schnittstelle Kabinentableau
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230V AC

Die Positionierung dieses Moduls
liegt im Ermessen des Installateurs.

[ Qu4.cTciL230

230V AC

Beleuchtung
230 Vac

' 230V AC
4 Maximum load AC-1: 2A

0)0)0)

QO

Hangekabel

---- [

A TITTTT e
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ANSCHLUSS DER INSPEKTIONSBOX

Manuelle Tiiren

[IN] Qua.cTPs

- ——~\
PN LN /
TR Y

[ T -~ Lt

R L S~ N

NORMAL

[lN] Qua.cTPm

)

INSPECTION

ST1

Automatische Tiiren

[lll] @u4.cTPsTISP

Durch Drehen des Wahlischalters
auf "INSPECTION" wird der
Aufzug in den Inspektionsbetrieb
versetzt. Einige
Sicherheitseinrichtungen werden
Uberbrickt. Die Kabine kann Gber
die ersten beiden
Kabinenruftaster bewegt werden.

SB1

ST1
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INSTALLATION FK-TABLEAU

Schnittstelle Kabinentableau

FK-STANDANZEIGE & SIGNALANZEIGER RUF-SERVICE-TASTEN

Schnittstelle

Schnittstelle
Kabinentableau

Kabinentableau

DISP




Serielverdrahtung (mit BDU-Schnittstellen)

Letzte BDU
der Reihe

f%% BDU in der Nahe
000 der Steuerung
I
II _II
%352 | STEUERUNG
2279 | Die Abbildung dient nur zur
UJUOIL) | Veranschaulichung; die Steuerung
OO0 | kann sowohl oben als auch unten in
\ der Aufzugsanlage installiert sein.

LCAN.F |HI] c40.cBDQ1OWS (10 m)
C40.CBDQ15WS (15 m)

/]

/1

NG

INSTALLATION DER AURENTABLEAUS MIT BDU SCHNITTSTELLE

JuNorR 4.0

2 Eingange + 2 Ausgange
fur Schitssel und Anzeigefelder
programmierbar in Steuerung

=
IN-1

IN-2

OUT-1
OuUT-2

st [RINE
BUTTON /\ |

K4

|

:

External ~ Standanzeige Nicht verfiigbar filr
BEE (LOP/LIP) Duplex Light

Optional

OUTBEEP

BDU
4.0

[} c40.8DU

Eingang Brandfall

Eingang
Tirliberwachung

GND
(4
>
Q
¥
[T
'8
Eingang
Feuerwehr
von Steuerung
oder
voriger BDU
CAN BUS Linie
zur BDU der |;|
nachsten Etage ouT




BDU-PROGRAMMIERUNG

EINGANGE

AUSGANGE

OUT-1
OUT-2

=MmG

Emulation

Etage 0 12:30:56
<Sonderfunktionen>

DMG S.p.A.

Hauptmenu
Emulation
Status

4.0
N. seriale: 12345_19_3
SW: 3.2.5 - 7ECEDFOA

Status: In Betrieb
Runs: 456

Konfiguration
USB
Peripheriegerate
Info

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF

Standardeinstellungen
IN-1 - Rufdeaktivierung (aktiver eingang geschlossen).

5
8

IN-2 - Schliisselschalter auBer Betrieb - Die Anlage nimmt keine neuen Rufanforderungen an, l6scht die Rufe an
den Etagen und beendet die bereits in der Kabine registrierten Rufe, um dann auf dem programmierten Stockwerk

(Meni <Sonderfunktionen> - Abschaltetage) mit geschlossenen Tiiren zu halten.

DMG S.p.A. Hauptmenu Emulation
N. seriale: 12345 19£3”:] gmulation Etage 0
SW: 3.2.5 - 7ECEDFOA I <Anzeigen>
Ny Konfiguration
Status: In Betrieb
Etage: 0 Runs: 456 fsE
SEO SE1 séz SE3 SE4 SES SE6 I'.;EF 5 Perlpherlegerate SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF /n
o0 Info 0000000

12:30:56

Emulation

Etage 0 12:30:56
AUX Ausgang
1=Luce al piano

Emulation
Etage 0 12:30:56

<Anzeigen>
AUX Ausgang

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF
[ X

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF
(X ]

Nicht andern

Emulation

Etage 0 12:30:56
AUX Ausgang
1=Etagenlicht

2=HIER

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF J
000000

Nicht andern

12:30:56

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF /70 Typ 1

fur jede etage
waéhlen

Typ 2

Eine
kombination
VY

Anzeige 3 Drahte

JuNorR 4.0

IN-1
LOP Prioritat

Tastatur Code
IN-2
Baggage (wenn der Parameter

<Anzeigen> - Schiffsfunktionen
der Steuerung aktiv ist)

IN-1 )
IN-2 |
OUT-1 1
OUT-2 \

@ v

lle - O

BDU-ADRESSIERUNG

Die BDUs sind ab Werk bereits adressiert;
sollten sie es nicht sein (z.B. nach Austausch), blinkt die Etagenruf-Taste.
Zur Adressierung die auf der DIDO-Seite beschriebene Vorgehensweise befolgen.

https://dido.dmg.it/knowledge-base/pitagora-floor-connections/




INSTALLATION DES NOTRUFSYSTEMS

Stellen Sie sicher, dass das Ethernet-Kabel
angeschlossen ist.

ETHERNET
KABEL

e

—— e —

NG

DMG AMIGO NOTRUFTELEFON

STEUERUNG

AUDIO
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MG JuNIoOR 4.0

3rd-PARTY NOTRUFTELEFON poligen Hangekabels verfiigbar; mit dem 28-poligen

f Diese Konfiguration ist NUR bei Verwendung des 32-
Héngekabel ist sie nicht verfiigbar.

TELM
TEL.F
Schnittstelle
Kabinentableau
—— AN ‘(IO [ |
F A_OUT ('ﬂ ! :
|
' |
+24VB I | |
r GND ‘Q | |
[ | 3rd-Party |
L DeACo ichti | Notruftelefon |
DSA_COM | X Unbeabsichtigter ! |
| K e . |
DSA_NC Aktivierungsfilter : |
' |
|
— TEL2 i |
L=V -y L___________ |
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INSTALLATION DES LLEC7 LASTMESSSYSTEM FUR AUFZUGE

|| —

DMG LLEC7 LASTMESSSYSTEM FUR AUFZUGE

—————m

JuNorR 4.0

3rd-PARTY LASTMESSSYSTEM FUR AUFZUGE
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Spannung

Anschluss durch den Kunden @
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dala1=9] - NORMALFAHRT UND SYSTEMEINSTELLUNGEN
SYSTEM IN NORMALFAHRT VERSETZEN

DMG S.p.A.

Hauptmenu Emulation

Emulation Etage 1 12:40:05
Status : < Grundparameter >
Konfiguration Inbetriebnahme

uss NEIN
Peripheriegeréte
Info

4.0
N. seriale: 12345_19_3
SW: 3.2.5 - 7ECEDFOA
@ Status: In Betrieb
Etage: 0 Runs: 456
SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF

e Trennen Sie die temporére Betriebsbox

AUFZUG IM ENDSCHALTER
méglicherweise sind die
DEF Positionsschalter nicht korrekt
-@- x positioniert
LED 3 !

leuchtet griin
AUFZUG FUNKTIONIERT NICHT
Uberpriife den Fehlerspeicher

Y

DEF
/ —» KORREKTURFAHRT ZUR UNTERSTEN HALTESTELLE

v

SYSTEM IN
NORMALFAHRT

Haltegenauigkeit einstellen
Siehe néchste Seite

Sicherheitspriifung
Das allgemeine Betrieb des Aufzuges priifen

JuNorR 4.0

——» Siehe Seiten 20 und 21 (Car position reading system)
und wiederholen Sie die Schritte (1) bis (3)

—» Siehe Seite 37 (Grundlegende Fehlerbehebung)
—» RSP Fehler

ZP (Tiirzone)

Drticken und loslassen um
den Fehler zuriickzusetzen



EINSTELLUNG DER HALTEGENAUIGKEIT

Lesen Sie den Abstand zwischen
Bodenniveau und Fahrzeugbodenkante ab.

e Bewegen Sie Magnet @ im Schacht,

um die Stoppposition anzupassen.

NG

JuNorR 4.0

e Bewegen Sie Magnet Q um Etage

demVerzdgerungsweg anzupassen.

Schiene
Bremsweg
in Abwartsrichtung
Stopppunkt
in Aufwartsrichtung
Stopppunkt
in Abwartsrichtung
Bremsweg
in Aufwartsrichtung
f




VERBINDUNG MIT DER (FUZ#ON APP)

rUS1ON
Dashboard

«
Y

Bevor Sie beginnen kdnnen, eine Verbindung zwischen lhrem
Gerat und der Pitagora 4.0 herzustellen, benétigen Sie Zugang zur
FUSION DASHBOARD cloud software.
https://fusiondashboard.dmg.it/

app/

Verbindungsmaoglichkeiten

WIFI zu Mobilgeraten ist in allen Pitagora 4.0 bereits im Standard enthalten. im von den Vorteilen einer
Echtzeitiberwachung des Aufzugs zu profitieren, stehen zwei Losungen zur Verfigung:

LOKALE Verbindung mit WIFI

Die lokale WIFI Verbindung erfolgt am Aufstellungsort. Die JUNIOR
4.0 besitzt jeweils ein WIFI Hotspots auf dem Kabinendach "WIFI
TOC" und im Maschineraum "WIFI PLAYPAD"

Bevor Sie lhr Mobilgerat mit der FUSION APP mit den WIFI TOC
oder dem WIFI PLAYPAD verbinden kénnen, muss Uberprift
werden, ob WIF| auf diesen Geraten aktiviert ist.

REMOTE Verbindung

Der "Amigo System"-Router ermdglicht Ihnen den Fernzugriff auf
die JUNIOR4.0.

Anleitung zur Installation des Amigo System:
https://dido.dmg.it/knowledge-base/amigosystem/

Hauptmenii
Emulation
Status
Konfiguration
USB
Peripheriegerate
Info

Amigo System

JuNorR 4.0

Registrieren Sie im Fusion Dashboard Unternehmen,
Gebaude, Gerate und Techniker. Als Anleitung benutzen Sie
die Video-Tutorials auf der DMG DIDO Seite "Konnektivitat
& FusionApp"

https://dido.dmg.it/de/knowledge-base/connectivity-fusion-

Netzwerkkonfiguration
1 WiFi Access Point

© ..
2 Remote-WLAN «© Aktivieren

v

Junior 4.0




FUSION ist fur IOS, Android und Windows verfligbar und ermdglicht den
Direktzugriff auf kompatible Gerate.

i

-

rUS1ON

Starten Sie die FUSION App,
wahrend Ihr Mobilgerat mit dem
Internet verbunden ist.

Sie kénnen Gerate lokal
erreichen, ohne sich
anzumelden (Wahlen Sie
,Lokale Verbindung").

Laden Sie die FUSION-App mit dem QR-Code.

Wahlen Sie den zu

verwaltenden Geratetyp aus.

NG

Benutzung der FUSION App

o)

-

T 5410, TMGPLP SESSS. 19,7
s5.19.2 >

Stellen Sie sicher, dass Sie mit dem Wi-Fi-Netzwerk
des Bedienfelds verbunden sind:

Im Fall einer lokalen Verbindung, greifen Sie nun
auf die Netzwerkeinstellungen zu und wahlen das
gewunschte WIFI aus.

DMG_PLP_xxx > PLAYPAD

DMG_TOC_xxx > Kabinendach

Die Zugangsdaten sendet DMG in der
Dokumentation des Produktes.

Suchen Sie abschlieBend nach Geraten ("Scannen”
driicken) und wahlen Sie das zu verwaltende Gerat
aus.

WiFi PLAYPAD

WiFi 510
DMG_PLP_11776_22_1

WiFi Key

xjynSvZroe

WiFi TOC

WiFi 51D

DMG_TOC_11776_22_1

WiFi Key

glh:p2ed ;1

JuNorR 4.0

REMOTE Verbindung

Sie kénnen jetzt das zu
verwaltende Gerat entweder
aus einer Gerateliste oder einer
geografischen Geratekarte
auswahlen.

{ 36 )




TESTPROZEDUREN

A HAUPTSCHALTER ON
ilsllsllst )OFF

Der Hauptschalter des Controllers muss bei jeder Wartung
aus- & eingeschaltet werden, maximal diirfen 365 Tage nach
dem letzten Aus- und Einschaltvorgang vergehen.

Um ins Menii der Testprozeduren
zu gelangen, schalten Sie den
V3 screen ein.

Hauptmenu Emulation

Emulation - PLAYBOARD 4.0 -
Status DMG S.p.A.

Konfiguration S/N 12345_19_3
LB 3.3.7 r [EFBEADDE]
Peripheriegerate
Info

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF

NG

ENDSCHALTERTEST

Dieser Test dient nur zur Uberpriifung der Funktionalitét und
Position des Endschalters; dieser Test priift nicht das
Verhalten der Kabine nachdem die Endschlaterzone
verlassen worden ist.

OBERSTE Etage

77777 Kabine wird
automatisch in den
Endschalter gefahren

Emulation T
Etage X  12:30:56 Z <

<Grundparametz

test \/tﬂ

ez
INSPECTION '

@ Fahre die Kabine
mit der Riickholung

aus dem Endschalter

Emulation
Etage X 12:30:56
<Fehlerspeicher>
Fehler: 1
Reset SE3 ?

SEO SE1 SE2 SE3 SE4 SE5

OK (Reset Fehler)

0 Wiederhole o + @ aber an der untersten Etage

JuNorR 4.0

NACHREGULIERUNGSTEST

Emulation
Etage X 12:30:56
<Grundparametacx
Test

SEO SE1 SE2 SE3 SEAY

Emulation

Etage X 12:30:56
<Grundparametacx
Test

TEST 6

SEO SE1 SE2 SE3 SE4

o Wiederhole 0 = 9 beliebigen Etage

(37)
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GRUNDLEGENDE FEHLERBEHEBUNG

Befolgen Sie dieses Verfahren der ersten Ebene, um die haufigsten Fehler zu erkennen und zu beheben:

0 Uberpriifen Sie die Diagnose-LEDs (VVVF unit)

—— LED1 (Grine led): Nicht belegt

——— LED2 (Griine led): CAN-Kabinenterminierung aktiv: LED schaltet sich aus, wenn eine optionale Karte (PIT8 / 1610 /
[ ] 16RL) an den Controller angeschlossen wird (die Terminierung wird automatisch auf die letzte optionale Karte
| NS SpA a0 LED 1 verschoben).
I Nurmtoa:c:?o 075“-2‘2—3.&6 LED 2 LED3 (RGB led): System status Led (siehe Tabelle):
Stato: In servizio Led Color Status
Pianc: 0 Corse: 0 ||| LED 3 Led AUS Das System fiihrt den Reset-Vorgang durch
$EO SEY SE2 SE3 SE4 SES SE6 DEF Griin Das System befindet sich im normalen Betriebsmodus
200000 LED4 ——— Gelb Das System befindet sich im Inspektionsmodus
Pink Das System befindet sich im temporéren Betriebsmodus
LED5 ——— Lila Das System ist auBer Betrieb (Parken der Kabine)
Tiirkies Das System lauft im Prioritdtsmodus (LOP/ CAR)
LED 6 Rot Das System arbeitet im Feuerwehrmodus
Weil3 Das System fiihrt den Notfallvorgang durch
LED 7 Blau Das System fiihrt das Verfahren zur Steuerung der Aufzugskabinendrift durch
——— LED4 (Gelbe led): Led blinks when board is running.

— LEDS5 (Grine led): Led on gives the status of SE5 safety chain

——— LEDG (Griine led): Led on zeigt die Prasenz des Aufzugswagens im Turbereich an.
LED7 (Gelbe led):

Led Aus Kein Fehler aktiv
Led blinkt Ein oder mehrere Fehler sind aktiv
Led Leuchtet  Blockierter Fehler

e Lesen Sie die Fehlermeldungen im PlayPad-Fehlermenii / auf der Fusion-Fehlerseite

Emulation Emulation + Fehler X von insgesamt XX. Dieses Mend listet die letzten im internen
EtageO  12:30:56 EtageO  12:30:56 + Code-/Beschreibungsfehler. > Speicher des Controllers gespeicherten
<Fehlerspeicher> <Fehlerspeicher> + Position des Aufzug zum Zeitpunkt der Fehlererkennung. Fehler auf. Alle Fehler werden im Leitfaden

Fehler: XX + Anzahl der Wiederholungen desselben Fehlers. zur Fehlerbehebung beschrieben.
* Zusatzlicher Code.
[ [ + Datum und Uhrzeit der letzten Erkennung. ACHTUNG: Im Falle eines Stromausfalls bleibt
* (*) Wenn der Fehler weiterhin aktiv ist. der interne Speicher nur erhalten, wenn die

Batterie angeschlossen ist.

e Wenn im Aufzug Personen eingeschlossen sind Fiihren Sie den Rettungsvorgang wie auf der folgenden Seite gezeigt durch  ----------------- >>>
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NOTBEFREIUNG FUR HYDRAULISCHE AUFZUGE

WENN DIE KABINE
BLOCKIERT IST = -===-=--- >>>> o _ HAUPTSCHALTER l 0
FF

ZP (Tiirzone) |

AN 7/
—‘— ZPON —
, «  TUERZONE

A\ |

kurz betétigen O ZP OFF
um zu aktivieren Fahren Sie mit Schritt 3 fort.

A 2

Nach dem Driicken der ZP-Taste haben
Sie 1 Stunde (Standard) Zeit, um das
Manéver durchzufiihren. Wenn der
Vorgang lénger dauert, driicken Sie
erneut.

NN
My

(i

—m

72
I |, | i
Driicke den NOTABLASS am Hydraulikaggregat, Benutze die HANDPUMPE, um die Kabine
um die Kabine nach unten zu bewegen. nach oben zu bewegen.
|
N /
a E— - ‘ — ZP ON Wenn die Tiirzone ZP leuchtet, ist die Kabine in einer Etage angekommen.
TUERZONE

N

OPEN

Stellen Sie sicher, dass alle Ttiren wéhrend und nach der Notbefreiung geschlossen sind.
Informieren Sie die Wartungsfirma. Um weiteres Absinken der Kabine zu verhindern, bringen
Sei die Kabine in die unterste Haltestelle und schlieBen Sie den ABSPERHAHN am
Hydrailikaggregat.

ENENE

[] couan
onw
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ERWEITERTE EINSTELLUNGEN

0 Festlegen der Position des Erdgeschosses

Emulation . Emulation + Alle Rufe unterhalb dieser Etage werden nur
Etage 0 12:30:56 @ _— Etage 0 12:30:56 aufwarts bedient (nur abwarts kollektiv).
<Grundparameter> <Grundparameter> + Der nicht genutzte Aufzug fahrt nach xx Sekunden
<Hauptzugang> in die Hauptetage (dieser Parameter kann im Meni
Ty S "Sonderfunktionen > Automatische Riickkehr"
0000000 eingestellt werden).
Ta=Tag
Emulation MM = Monat
Etage 0 12:30:56 Ja = Jahr
<Uhrzeit> T = Wochentag (1=Montag)
St = Stunde
i Mi = Minuten
e Definieren eines geschiitzten Bodens
Emulation o Emulation Wenn eine geschiitzte Etage programmiert ist, 6ffnet sich die Tir nicht, wenn die
Etage 0 12:30:56 @ - — Etage 0 12:30:56 Aufzugskabine die Etage erreicht. Stattdessen zeigt der Monitor Bilder von der
<Sonderfunktionen> <Sonderfunktionen> Kamera an, die dieser Etage entspricht. Tiiren kénnen nur durch Driicken der
<Schutz Etage> Taste , TUR OFFNEN*gedffnet werden; Geschieht dies nicht, fahrt der Aufzug in
— — die vorherige Etage und beendet dann den geschiitzten Etagenmodus (dieser
0000000 ©00606000 Betriebsmodus ist nur mit dem Uberwachungssystem der DMG mdglich).
2 Tlren 2 Tlren
1 Tar gleichzeitig getrennt
- [0 Emulation | i [ 11 1
N
Etage0  12:30:56 @ - Etage0  12:30:56 H ¢@ H ‘@* [ ] ﬁ@@* H
<Tiren> <Tiren>
b <Turen> I I I u
— hd + Manuelle Tiren in den Etagen / Kabinentiiren manuell oder nicht vorhanden.
" + Manuelle Tiren auf den Etagen / Autotliren unabhangig.
E}lf.ge 0 123056 + Manuelle Etagentiiren / Kabinentiiren automatisch.
uren> . . . . .
<Tiirtyp A/B> * Automatische Ttiren in den Etagen und im Kabine.
7 | £1/U Emulation | Im Mendi "Tiiren" ist es méglich, weitere Parameter zu verwalten, wie zum Beispiel:
Etage 0 12:30:56 @ - = Etage 0 12:30:56 « Zeit bis zur Aktivierung der Riickzugsrampe und der Sperrstérung
<Tiren> <Tiren> « Zeit bis zur Tiiréffnung
C—_ * Parkzeit bei gedffneten Tiiren
R —— « Zeit bis zur TirschlieBung bei registrierten rufen

SEQ SE1 SE2 SE3 SE4 SE5 SE6 DEF

0000000 + Viele weitere Einstellungen
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